I Central compacta del tipo INKA 1

I Documentacion de producto .8

Para el servicio de corta duracién (S2), servicio intermitente
periddico (S3)

Presion de servicio pmac.: 700 bar
Volumen de desplazamiento Vps.: 1,5 cm3/giro
Capacidad Gtil Vgt max.: 1,65 L
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(M Vista general central compacta del tipo INKA 1

Las centrales hidraulicas compactas pertenecen al grupo de las centrales hidraulicas.
Estas destacan por tener un disefio muy compacto, ya que el eje del motor eléctrico
es al mismo tiempo el eje de la bomba. Las centrales hidraulicas compactas sirven
para la alimentacion de sistemas de circuito hidraulico con liquido hidraulico.

La central hidraulica compacta del tipo INKA consta del depésito, del motor integra-
do y de la bomba de pistones radiales o de engranajes montada directamente en

el eje del motor. La caja de comunicacion electrénica montada directamente con
sistema operativo en tiempo real integrado permite registrar y visualizar el estado
de funcionamiento. Los valores de medicion del sensor maltiple integrado (incluyen-
do el nimero de revoluciones del motor) se pueden transmitir a través de interfaces
estandarizadas al mando de maquina superior y procesar alli.

Gracias a la consecuente estructura modular del tipo INKA, pueden obtenerse rapida
y facilmente diferentes capacidades Gtiles y caudales a partir del kit. Una amplia
variedad de bloques de conexion y los bloques de valvulas que se pueden combinar
con ellos permiten crear soluciones integrales que son faciles de conectar.

Propiedades y ventajas

= Preparada para el Condition Monitoring con sensores integrados y caja de
comunicacion

= Eficiencia 6ptima mediante refrigeracién del motor sumergido en aceite, transmi-
sion de fuerza directa y disipacion de calor inteligente

= Preservacion de recursos gracias a un reducido volumen de llenado de aceite

Ambitos de aplicacién

= Maquinas-herramienta y comprobacién de materiales
= Herramientas hidraulicas

= Sistemas de manipulacion

= Prensas y maquinas de procesamiento

(VAW =S
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Versiones disponibles

Simbolo de circuito

Con sensores y ventilador externo Sin sensores
=]
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Ejemplos de pedido

INKA14 2 V 21 -HO,64 -E2 T40T60T80 -PO X F150 -GO -0 -3 x 400V 50 Hz-0,55kW -...
INKA14 1 H 00 -Z2,25 -E2 T8ODOOEOO -PO X F000 -GO -0 -3 x400V 50 Hz-0,25kW -...
INKA14 1 V 00 -HD.. -E0  X00X00X00 -P1 E FiOL -GO -0 -3 x400V 50 Hz-0,25kW -...

6.1.11 "Bloques
de conexion"

3.6 "Datos del motor"
2.1.11 "Version"

2.1.10 "Tubo flexible de vaciado liquido hidraulico"

2.1.9 "Opcion adicional ventilador externo"

2.1.8 "Opcion adicional eléctrica"
2.1.7 "Conexion eléctrica"
2.1.6 "Salida de conmutacion”
2.1.5 "Opcion adicional sensores"
2.2 "Bomba"
2.1.4 "Giro de las tapas de depdsito”
2.1.3 "Posicion de montaje"

2.1.2 "Capacidad del deposito”

2.1.1 "Modelo basico y potencia del motor"
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2.1 Motor y deposito

2.1.1 Modelo basico y potencia del motor

Tipo Tensiones y datos del motor, véase Capitulo 3.6, "Datos del motor"

(VAW =S
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Tension nominal

Potencia nominal

Namero de revoluciones nominal

(kw) (min.-1) a 50 Hz / 60 Hz
Motor trifasico, de 4 polos
INKA 14 3x400 V 50 Hz/460 V 60 Hz 0,25 1400 / 1730
3x230 V 50 Hz/265 V 60 Hz 0,25 1400 / 1730
3x200 V 50 Hz/220 V 60 Hz 0,25 1400 / 1710
3x400 V 50 Hz/460 V 60 Hz 0,55 1380 / 1700
3x230 V 50 Hz/265 V 60 Hz 0,55 1380 / 1700
3x200 V 50 Hz/220 V 60 Hz 0,55 1380 / 1700
Motor de corriente alterna, de 4 polos
INKA 14 1x230 V 50 Hz 0,37 1380
1x220 V 60 Hz 0,37 1640
1x110 V 60 Hz 0,37 1640

2.1.2 Capacidad del deposito

Codigo vertical

horizontal

Capacidad de llenado (I)  Capa

cidad il (1)

Capacidad de llenado ()  Capacidad atil ()

1 1,60 0,55

2 2,10 1,05

3 2,75 1,65
© notA

Tamafios del depdsito 1 solo disponible con motor trifasico de 0,25 kW

1,60
2,05
2,60

0,65
0,85
1,10

HAWE Hydraulik SE

D 8132-1 - 03-2024 - 1.4
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2.1.3 Posicion de montaje

Codigo Observacion Posicion de montaje
v vertical @ —Uﬂﬂ\ @

@ reézl ~— @
H horizontal @ @ @
\\ L]

1 Zocalo de conexion
2 Abertura de llenado y filtro de ventilacion (liquido hidraulico)
3 (aja de comunicacién

O notA

= La version horizontal también se puede montar en posicion vertical.

= La version horizontal con sensores se puede utilizar en posicion vertical; en este caso no es posible la medicion del nivel de
llenado.

= La version vertical con bomba de pistones radiales (cédigo H, HD) no se puede utilizar en posicién horizontal.

= La version vertical con sensores no se puede utilizar en posicién horizontal. En ese caso, no funcionarian ni los sensores
(E2 con salida de conmutacion) ni la indicacion del nivel de llenado (LED).

= Acerca de 1: estructura del bloque de conexion/bloque de electrovalvulas de asiento:
véase Capitulo 6.1.11, "Bloques de conexion"

8/52 D 8132-1 - 03-2024 - 1.4 HAWE Hydraulik SE
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2.1.4 Giro de las tapas de depésito

Codigo 00 11 22 33

© noTA

= Las tapas solo se pueden montar giradas en la variante vertical (c6digo V).
En la variante horizontal (c6digo H), solo existe la opcidn con cddigo 00.
En la version horizontal, el llenado de aceite / la ventilacion y el bloque de conexion deben estar en la parte superior.

= La tapa superior (= 1.2 cifra) y la inferior (= 2.2 cifra) se pueden montar independientemente una de la otra en posicion
girada en pasos de 90°.

= Elgiro 1y 3 de la tapa superior solo es posible sin opcién adicional electronica (cédigo EO).

HAWE Hydraulik SE D 8132-1 - 03-2024 - 1.4 9/52
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2.1.5 Opcion adicional sensores

Con los sensores opcionales se puede medir el nivel, la temperatura de liquido hidraulico y el ndmero de revoluciones del motor. La
visualizacion tiene lugar en la caja de comunicacion.

Para las opciones E1 y E2 aplica: La medicion de nivel de llenado en la central hidraulica es capacitiva. En la opcion EO no hay
indicacion. EL nivel de llenado se muestra a través de una barra de 6 LED. Los LED inferior y superior son bicolor.

vl
|o=|>|

®

Leyenda
= Simbolos de un color: estan iluminados
= Simbolos de 2 colores: parpadean

Nivel de llenado

no de0Oa de10
medible 10% a20 %

de20 de40 de60 de70 de80 =>98%
a40% a60% a80% a80% a98 %

LED 6

LED 5

LED 4

LED 3

LED 2

S 3 3 I

sl

rd * #
,‘.\

Codigo Observacion

EO sin opcion adicional electronica

E1l Sensores con I0-Link (conexién con conector M12)

E2 Sensores con 3 salidas de conmutacién (conexion con conector M12)

Variantes de sensores

EL Power Unit Sensor esté disponible en dos variantes:

= I0-Link
= Salida de conmutacion

Funcién Sensores con I0-Link Sensores con salida de conmutacion
10-Link v -
3 salidas de conmutacién - v
Visualizacion v v
Activacion de ventilador externo v v
v

Interfaz de parametrizacion

Parametrizacion mediante I0-Link

10/52

D 8132-1 - 03-2024 - 1.4

HAWE Hydraulik SE



(VAW =S

HYDRAULIK
Sensores con interfaz I0-Link, cédigo E1
ID de proveedor de 10-Link (HAWE) 1503 (0 x 5DF)

Pagina web I0-Link io-link.com

Buscador I0DD ioddfinder.io-link.com

Sensores con salida de conmutacién, cédigo E2

Las salidas de conmutacion 1, 2, 3 se pueden configurar independientemente las unas de las otras. La parametrizacion se efectla de
fabrica.

HAWE Hydraulik SE D 8132-1 - 03-2024 - 1.4 11/52
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2.1.6 Salida de conmutacion

Salidas de conmutacion solo configurable con sensores E2.

Sensores EO y E1

Codigo

Descripcion

X00

Sensores E2

Las salidas de conmutacion 1, 2, 3 se pueden configurar independientemente las unas de las otras.

Para las salidas de conmutacion 1, 2, 3 también se pueden elegir las mismas sefiales; p. ej., DOOD50D90.

Codigo (ejemplos)

sin salidas de conmutacion

Descripcion

D00
D10
D99
S00
S10
S99
T40
A50
NOO
NO1
EOO
EO1

Interruptor de flotador (contacto cerrado), nivel 2 0 %
Interruptor de flotador (contacto cerrado), nivel 2 10 %
Interruptor de flotador (contacto cerrado), nivel 2 100 %
Interruptor de flotador (contacto abierto), nivel =0 %
Interruptor de flotador (contacto abierto), nivel = 10 %
Interruptor de flotador (contacto abierto), nivel = 100 %
Interruptor de temperatura, temperatura = 40 °C

Interruptor de temperatura, temperatura 2 50 °C

Medicién de ndmero de revoluciones, nimero de revoluciones > 0 r. p. m.

Medicion de ndmero de revoluciones, nimero de revoluciones > 100 r. p. m.

Advertencia o error pendiente

Error pendiente

Niveles seleccionables:

= D: DOO - D99 (posibilidad de seleccion cada 10 %), funcion de conmutacién de contacto cerrado
= S:S00 - S99 (posibilidad de seleccion cada 10 %), funcion de conmutacién de contacto abierto

= T:T40 - T80 (posibilidad de seleccion cada 10 °C), funcion de conmutacién de contacto cerrado
= A: A40 - A80 (posibilidad de seleccién cada 10 °C), funcion de conmutacién de contacto abierto

= N: NOO - N17 (cada 100r. p. m.)

© notaA

En cuanto se cumpla la condicion/el umbral de conmutacion configurado de la salida de conmutacion, la tension de alimenta-

cion de los sensores se conectara a la salida correspondiente con 24 V.

Software de parametrizacion HAWE eLink
HAWE eLink es una herramienta de software Gtil y de facil manejo para configurar, mantener y supervisar los sensores, y que se
integra opcionalmente en la central hidraulica compacta de HAWE del tipo INKA. Descarga en www.hawe.com/edocs.

Para conectar la central hidraulica compacta y el ordenador con elLink, se necesita un cable de conexion. Este puede adquirirse por
separado en HAWE Hydraulik.

= HAWE elink (documentacion): HAWE eLink

= HAWE elink Setup (software): HAWE eLink Setup

12/52
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2.1.7 Conexion eléctrica
Cédigo Observacion
PO Caja de comunicacién, serie
P1 Conexion mediante conector por enchufe (derecha)
P2 Conexion mediante conector (abajo)

(no es posible con posicion de montaje vertical)
P3 Conexion mediante conector por enchufe (izquierda)
2.1.8 Opcion adicional eléctrica
Codigo Observacion
X Sin opci6n adicional
E Mddulo de supresion de interferencias (solo es posible en motores 3~)
2.1.9 Opcion adicional ventilador externo
Codigo Descripcion Variantes de sensores

EO E1l E2

FO00 sin ventilador externo ) ) )

F1.. 24V [ )
El ventilador externo estd montado lateralmente en la brida intermedia.
El cable de conexion esta conectado en la caja de comunicacion al sistema electronico de
interfaz.
Es posible programar el punto de inicio del ventilador externo entre una temperatura del
aceite de 40 °C - 70 °C (posibilidad de seleccion cada 10 °C). La histéresis de conmutacion
programada es de 10 °C.
Variantes:
= F140: el ventilador externo arranca a 40 °C
= F150: el ventilador externo arranca a 50 °C
= F160: el ventilador externo arranca a 60 °C
= F170: el ventilador externo arranca a 70 °C

Ejemplo: En el tipo F140, el ventilador externo arranca a 40 °C de temperatura del aceite y
vuelve a desconectarse al alcanzarse una temperatura del aceite de 30 °C. La temperatura

de desconexion debe encontrarse por encima de la temperatura ambiente méxima prevista.
Ademas, el ventilador externo se desconecta si la temperatura del aceite se encuentra durante
30 minutos por debajo de la temperatura de conexion del ventilador externo y si no se
alcanza la temperatura de desconexion durante dicho tiempo.

O notA
En caso de alimentacion de tension del sensor, también con la central hidrauli-
ca desconectada, el ventilador externo sigue en marcha hasta que se produzca
uno de los dos criterios de desconexion.

F10L Ventilador externo de 24 V montado en la brida intermedia, con cable de conexion de 3 m ° ° o
F11L Ventilador externo de 1x115 V montado en la brida intermedia, con cable de conexién de 3 m ° ° °
F12L Ventilador externo de 1x230 V montado en la brida intermedia, con cable de conexion de 3 m ° ° °
F10S Ventilador externo de 24 V montado en la brida intermedia, conexién mediante conector ° ° )
F11S Ventilador externo de 1x115 V montado en la brida intermedia, conexién mediante conector ° ® °
F12S Ventilador externo de 1x230 V montado en la brida intermedia, conexién mediante conector ° ° )

HAWE Hydraulik SE D 8132-1 - 03-2024 - 1.4 13/52
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2.1.10 Tubo flexible de vaciado liquido hidraulico

Codigo Observacion

GO Sin

G3 Tubo flexible de vaciado 300 mm con llave esférica

G5 Tubo flexible de vaciado 500 mm con llave esférica

w3 Tubo flexible de vaciado 300 mm con codo y llave esférica
W5 Tubo flexible de vaciado 500 mm con codo y llave esférica

2.1.11 Version

Codigo Observacion

0 Estandar

u Preparado para homologacién UL/CSA, véase SK 8132 000 U

14/52 D 8132-1 - 03-2024 - 1.4 HAWE Hydraulik SE
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2.2 Bomba

= H: Elementos de bomba (tipo MPE)
= Z: Bombas de engranajes
= HD: Elemento de bomba doble (tipo DMPE)

2.2.1 Bomba con motor trifasico

O nota

Acerca de los siguientes puntos véase Capitulo 3.6, "Datos del motor":

= El caudal Qmax. se refiere al nimero de revoluciones nominal y varia en funcion de la carga.

= Con una frecuencia de red de 60 Hz, el caudal es aprox. 1,2 veces mayor que el indicado aqui.

= Las presiones permitidas pmax. hacen referencia a una version con motor 3x400 50 Hz/460 V 60 Hz o
3x230 50 Hz/265 V 60 Hz

= Prestar atencion a las diferentes potencias del motor y las resultantes presiones maximas admisibles pmax. = (pVg)max./Vg con
tensiones nominales y frecuencias de red distintas, (pVg)max.

Bomba de pistones radiales H

Codigo Diametro de Niamero de Cilindrada INKA 14 ..-0,25 kW INKA 14 ..-0,55 kW
pistén (mm) jte?:r::)oas Vg (cm3/giro) Presion Caudal Qmax. (/min) Presién Caudal Qmax. (I/min)
;i:f.szl;:i) 50 Hz 60 Hz ::'é'::s?;;er) 50 Hz 60 Hz
H 0,27 4 3 0,19 700 0,26 0,32 700 0,25 0,31
H 0,42 5 3 0,29 560 0,39 0,48 700 0,39 0,47
H 0,64 6 3 0,42 390 0,57 0,70 700 0,56 0,69
H 0,81 7 3 0,58 280 0,79 0,96 570 0,78 0,95
H 1,10 8 3 0,75 220 1,02 1,25 440 1,01 1,22
H 1,35 9 3 0,95 170 1,30 1,58 350 1,28 1,55
O notA

Véase también Elemento de pistones del tipo MPE y PE para bombas de pistones radiales: D 5600
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Bomba

..-HD

de pistones radiales HD

-49 /B150 -59/C120 -69/C100

3. Elemento de bomba doble
2. Elemento de bomba doble
1. Elemento de bomba doble: margen de presion de conmutacion

1. Elemento de bomba doble: diametro de piston alta presion - baja presion

Diametro de piston alta presion - baja presion

Cédigo @ piston Cilindrada Presion admisible INKA 14 ..-0,25 kW INKA 14 ..-0,55 kW
I(-IHI:I;)ND Vg (cm3/giro) pmix. (bar) Caudal Qmax. (l/min) Caudal Qmax. (L/min)

Vg total Vg HD ND+HD ** HD * ND+HD HD ND+HD HD ND+HD HD ND+HD HD

(ND+HD) 50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz
48 4-8 0,25 0,05 350 700 0,34 0,07 0,42 0,08 0,33 0,07 0,41 0,08
58 5-8 0,28 0,08 350 700 0,38 0,10 0,47 0,13 0,37 0,10 0,46 0,13
68 6-8 0,31 0,11 350 700 0,42 0,15 0,52 0,19 0,42 0,15 0,51 0,18
49 4-9 0,30 0,05 350 700 0,41 0,07 0,50 0,08 0,40 0,07 0,50 0,08
59 5-9 0,33 0,08 350 700 0,45 0,10 0,55 0,13 0,44 0,10 0,54 0,13
69 6-9 0,37 0,11 350 700 0,49 0,15 0,61 0,19 0,49 0,15 0,60 0,18

ND Baja presion

HD Alta presion

Margen de presién de conmutacion

Codigo Margen de presion de conmutacion
A 281... 350
B 141... 280
C 40... 140
O notA

o

= El arranque contra la presion no esta permitido en la version HD.
= No es posible la posicion de montaje horizontal (tumbada).

NOTA

La central hidraulica compacta INKA en la version HD utiliza 3 elementos de bomba doble del tipo DMPE. Por tanto, siempre
deben indicarse 3 elementos de bomba doble. Para aprovechar todo el potencial de esta version, las presiones de conmuta-
cion del DMPE deben ajustarse de forma diferente. Disposicion segin la presion de conmutacion, primero la mayor presion de
conmutacién, p. ej., -HD49/B150-59/C120-69,/C100

Véase también Elemento de bomba doble tipo DMPE para bombas de pistones radiales: D 5600 D
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NOTA

* La presion maxima de los pistones de alta presion debe determinarse mediante célculo: pap max. = p X Vg max./Vg AP
Ejemplo:

INKA..HD49/B150-59/C120-69/C100..3~400 V50 Hz-0,25 kW

pAP méx. = P X Vg max./Vg AP = 148,5 bar cm3/0,24 ¢cm3 = 618,75 bar = 615 bar (redondeado a 5 bar)

Con valor del trabajo de elevacion p x Vg = 148,5 bar cm3 (para 0,25 kW)
con Vg ap = suma de los valores individuales Vg ap para cddigo 49, 59 y 69 = 0,05+0,08+0,11 = 0,24 cm3

Q (I/min)

1.5
1.4
1.3
1.2

1.1
1.0
0.9
0.8
0.7
0.6
0.5
0.4
0.3
0.2
0.1

0 p (bar)
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
Presion p (bar); caudal Q (l/min)

** La presion maxima del piston de baja presion puede tomarse de la denominacion de tipo. A este respecto, se trata de la
presion de conmutacion minima (valor de ajuste del Gltimo DMPE) psp+ap max. = 100 bar

Bomba de engranajes Z
Codigo Tamaiio Cilindrada INKA 14 ..-0,25 kW INKA 14 ..-0,55 kW
v 3/gi - . - .

g (cm3/giro) Presion Caudal Qmax. (I/min)  Presién Caudal Qmax. (l/min)
admisible 77, 60 Hz  cdmisible T 60 Hz
pmax. (bar) pmax. (bar)

20,75 05 0,50 200 0,67 0,83 200 0,66 0,82

21,50 05 1,00 155 1,34 1,66 200 1,32 1,63

Z2,25 05 1,50 100 2,02 2,49 200 1,99 2,45
O notA

La bomba de engranajes solo es posible con la posicion 0 de la tapa inferior del depésito.
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2.2.2 Bomba con motor de corriente alterna

O notA
Acerca de los siguientes puntos véase Capitulo 3.6, "Datos del motor":

El caudal Qmax. se refiere al nimero de revoluciones nominal y varia en funcién de la carga.

Nota sobre las presiones pmax. (véase Capitulo 3.6, "Datos del motor").

Las presiones admisibles pmax. se refieren a una versiéon con motor 1x230 V 50 Hz.

Prestar atencion a las diferentes potencias del motor y las resultantes presiones maximas admisibles pmax. = (pVg)max./Vg con
tensiones nominales y frecuencias de red distintas, (pVg)max-
iNo es posible el arranque directo contra la presion!

© noTA

Para el funcionamiento de un motor de corriente alterna es necesario un condensador de servicio.
El condensador de servicio no esta incluido en el volumen de suministro.

Condensador de servicio véase Capitulo 3.6, "Datos del motor", véase Capitulo 6.1.9, "Seleccionar el condensador de servicio"

Bomba de pistones radiales H

Codigo Diametro de Namero de Cilindrada INKA 14 ..-0,37 kW
pistén (mm) jte;‘:':;‘f‘ Vg (cm3/giro) T ién admisible pmax, (bar)  Caudal Qmax, (/min)

1x230 V50 Hz 1x110V 60 Hz 50 Hz 60 Hz
1x220 V 60 Hz

H 0,27 4 3 0,19 700 550 0,25 0,30

H 0,42 5 3 0,29 460 360 0,39 0,46

H 0,64 6 3 0,42 320 250 0,56 0,67

H 0,81 7 3 0,58 230 180 0,78 0,93

H 1,10 8 3 0,75 180 140 1,01 1,20

H 1,35 9 3 0,95 140 110 1,28 1,52
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Bomba de pistones radiales HD
..-HD -49 /B150 -59/C120 -69/C100
3. Elemento de bomba doble
2. Elemento de bomba doble
1. Elemento de bomba doble: margen de presion de conmutacion
1. Elemento de bomba doble: diametro de piston alta presion - baja presion
Diametro de piston alta presion - baja presion
Cédigo & pistén Cilindrada Presion admisible Caudal
HD - ND Vg (cm3/giro) pmax. (bar) Qmax. (l/min)
(mm) Vg total VgHD  ND+HD ** HD* ND+HD HD  ND+HD HD
(ND-+HD) 1x230 V 50 Hz 1x110 V 60 Hz 50 Hz 60 Hz
1x220 V 60 Hz
48 4-8 0,25 0,05 350 350 700 0,33 0,07 0,39 0,08
58 5-8 0,28 0,08 350 330 700 0,37 0,10 0,44 0,12
68 6-8 0,31 0,11 350 300 700 0,42 0,15 0,50 0,18
49 4-9 0,30 0,05 350 310 700 0,40 0,07 0,48 0,08
59 5-9 0,33 0,08 350 280 700 0,44 0,10 0,52 0,12
69 6-9 0,37 0,11 350 250 700 0,49 0,15 0,58 0,15

ND Baja presion

HD Alta presion

Margen de presién de conmutacion

Codigo Margen de presion de conmutacion
A 281... 350

B 141... 280

C 40... 140

i)

NOTA

= El arranque contra la presién no esta permitido en la version HD.
= No es posible la posicion de montaje horizontal (tumbada).

NOTA

La central hidraulica compacta INKA en la version HD utiliza 3 elementos de bomba doble del tipo DMPE. Por tanto, siempre
deben indicarse 3 elementos de bomba doble. Para aprovechar todo el potencial de esta version, las presiones de conmuta-
cion del DMPE deben ajustarse de forma diferente. Disposicion segin la presion de conmutacion, primero la mayor presion de
conmutacion, p. ej., -HD49/B150-59/C120-69,/C100

Véase también Elemento de bomba doble tipo DMPE para bombas de pistones radiales: D 5600 D

NOTA
* La presion maxima de los pistones de alta presion debe determinarse mediante calculo: pap max. = p X Vg max./Vq AP
Ejemplo véase "Bomba de pistones radiales HD" con motor trifasico

** La presion maxima del piston de baja presion puede tomarse de la denominacion de tipo. A este respecto, se trata de la
presion de conmutacion minima (valor de ajuste del dltimo DMPE) pgp+ap max. = 100 bar
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Bomba de engranajes Z

Codigo Tamano Cilindrada INKA 14 ..-0,37 kW
Vg (cm3/giro) Presion admisible pmax. (bar) Caudal Qmax. (l/min)
1x230 V 50 Hz 1x110 V 60 Hz 50 Hz 60 Hz
1x220 V 60 Hz
20,75 05 0,50 200 195 0,66 0,78
21,50 05 1,00 125 95 1,32 1,57
Z2,25 05 1,50 85 65 1,99 2,36

O notA
La bomba de engranajes solo es posible con la posicion 0 de la tapa inferior del depdsito.
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3 Parametros

3.1 Datos generales

Conformidad

Version / Forma constructi-
va

Version de bomba

Modo de servicio

Posicion de montaje

Material

Fijacion

Conexion hidraulica

Liquido hidraulico

Clase de pureza

Temperaturas

Sentido de giro

(VAW =S

HYDRAULIK

= Declaracion de montaje segtn la directiva sobre maquinaria 2006/42/CE
= Declaracion de conformidad segtin la directiva sobre baja tension 2014/35/UE
= Declaracion de conformidad UKCA segln «Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016 No. 1101»

(Véase Instrucciones de montaje originales de la central hidraulica compacta del tipo INKA 1: B 8132-1)

Para todos los codigos, excepto -U

= Conformidad UL de los estatores: uso de materiales aislantes con homologacién UL, cables de motor segin
UL-Style 1330

= (aja de comunicacion: plastico con homologacion UL, UL-File E41938 y UL-File E121562

Para codigo -U véase SK 8132 000 U
véase Capitulo 2.1.11, "Version"

Central hidraulica con motor eléctrico integrado (version de corriente alterna y trifasica) y bomba de circuito
simple

Bomba de pistones radiales controlada por valvulas o bomba de engranajes

= Servicio de corta duracion (S2)
= Servicio intermitente periddico (S3)

Vertical (INKA..V) u horizontal (INKA..H)
Observar las indicaciones sobre la posicion de montaje véase Capitulo 2.1.3, "Posicion de montaje"

Caja: aluminio
Resistente a la corrosion hasta 480 h segiin ensayo de niebla salina ISO 9227
Caja de comunicacion: plastico

Par de apriete: 8 Nm
véase Capitulo 4.1, "Disposicion de orificios para fijacion"

Mediante bloque de conexidon atornillado segdn Capitulo 6.1.11, "Bloques de conexion"

Liquido hidraulico: segtn DIN 51 524, parte 2 a 3; ISO VG 10 a 68 segin DIN ISO 3448

Margen de viscosidad: tipo H: 4 - 800 mm2/s, tipo HD: 4 - 300 mm2/s, tipo Z: 6 - 500 mm2/s

Servicio 6ptimo: Tipo H: 10 - 100 mm2/s, tipo HD: 10 - 100 mm2/s, tipo Z: 10 - 100 mm2/s

También apropiado para liquidos hidraulicos biodegradables del tipo HEES (éster sintético) a temperaturas de
servicio de hasta aprox. +70 °C.

IS0 4406

21/18/15...19/17/13

Entorno: aprox. -20... +60 °C, liquido hidraulico: -20... +80 °C, prestar atencién al margen de viscosidad.
Liquidos hidraulicos biodegradables: observar las especificaciones del fabricante. No superior a 70 °C si se
tiene en cuenta la compatibilidad del sellado.

Temperatura inicial: permitido hasta -40 °C (jprestar atencién a las viscosidades de arranque!) cuando la
temperatura final constante en el servicio subsiguiente es, como minimo, superior en 20 K.

Bomba de pistones radiales (tipo H, HD) - de libre eleccion

Bomba de engranajes del (tipo Z) - con giro a la izquierda

(EL sentido de giro solamente se puede determinar controlando el caudal; en caso de fallar el caudal en la
version de corriente trifésica, permutar dos de los tres conductores principales)
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Margen de niimeros de Bomba de pistones radiales H, HD:  H: 200... 3500 r. p. m.
revoluciones 200... 2850 r. p. m.(6ptimo)
(min. ... max.) HD: 200... 2850 1. p. m.
Bomba de engranajes Z: Z0,75: 1000... 3000 r. p. m.
Z1,5: 800... 2500 r. p. m.
Z2,25: 800...2000r. p. m.
Visualizacion La visualizacion se efectlia mediante LED. No hay salida de valores. Véase también B 8132-1
Filtro de ventilacion Filtro PU, unidad de filtro 10 um

Proteger el filtro de ventilacion contra la penetracién de humedad.
Altura de funcionamiento <2000 ms. n. m.

Contenido de agua permiti- <0,1%
do

Medios auxiliares de 2 tornillos de cancamo en el recipiente para el transporte
transporte

3.2 Presion y caudal

Presion = Lado de presion (conexion P): segin versién y caudal
véase Capitulo 2.2, "Bomba"
= Lado de aspiracion (interior del recipiente): presion de aire ambiente. No apropiado para cargar.

Arranque contra la presién = La version con motor trifasico y bomba del tipo H, Z puede arrancar contra la presion pmax.
= La version con motor trifasico y bomba del tipo HD (nicamente puede arrancar contra una presion muy
reducida (presion circulante).
= La version con motor de corriente alterna no puede arrancar contra presion.

Caudal véase Capitulo 2.2, "Bomba"
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3.3 Pesos
Modelo basico Tipo
INKA 14 10 kg
Deposito Capacidad del depésito
1 + 0 kg
2 +0,3 kg
3 +0,7 kg
Motor 3~0,25 kW +0,3 kg
3~0,55 kW +2,2 kg
1~0,37 kW +1,2 kg
Version de bomba Tipo
H +0,3 kg
HD +1,6 kg
YA +0,5 kg
Ventilador externo F1 +0,2 kg
F10L, F10S +0,25 kg

F11L, F12L, F11S, F12S +0,54 kg

Masa de los bloques de conexién y bloques de valvulas requeridos, véanse los impresos correspondientes, véase Capitulo 6.1.11,
"Bloques de conexion".

Ejemplo 1:

INKA 141 - H 0,27.. -3 x.. 0,25

Categoria Bomba basica Depésito Motor Version de bomba Peso total
Seleccion INKA 14 1 3~0,25 kW H 0,27
Pesos individuales 10 kg 0 kg 0,3 kg 0,3 kg =10,6 kg

Ejemplo 2:

INKA 143 -7 1,50 ... - 3 x 0,55 kW

Categoria Bomba basica Deposito Motor Version de bomba Peso total
Seleccion INKA 14 3 3 ~0,55 kW 21,50
Pesos individuales 10 kg 0,7 kg 2,2 kg 0,5 kg =13,4 kg
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3.4 Curvas caracteristicas

3.4.1 Calentamiento

0,25 kW
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p.Vy (bar cm?)
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0,55 kW
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60 / / T
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ED 10 %
50 / // AAl
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30 — i
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20 e I
/ I
10
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px Vg valor del trabajo de elevacion (bar cm3); AO sobretemperatura final constante (K)
ED = Ciclo de trabajo relativo
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3.4.2 Nivel sonoro durante la marcha

Nivel sonoro durante la marcha de la bomba H

Medicion en una sala de medicion acdstica segin DIN EN ISO 3744, distancia entre el sensor de sonido y la bomba (d) =1 m

0,25 kW
dB (A)

80

75

70 —

65

60 /

55

0 50 100 150 200 250
PxVg <
px Vg valor del trabajo de elevacion (bar cm3); dB nivel de presion acustica (A)
0,37 kW
dB (A)
80

75

70 """—+

65

60

55 p.Vy (bar cm?)

0 50 100 150 200
Py Vg <

px Vg valor del trabajo de elevacion (bar cm3); dB nivel de presion acustica (A)

0,55 kW
dB (A)

p.Vy (bar cm?)

80

75

70

65

—

/

55
0 50 100 150 200 250

px Vg valor del trabajo de elevacion (bar cm3); dB nivel de presion acustica (A)

300

350
PxVy <

P, Vg (bar cm?)

26/52 D 8132-1 - 03-2024 - 1.4

HAWE Hydraulik SE



[RVA W S

HYDRAULIK

Nivel sonoro durante la marcha de la bomba Z

dB (A)
55
/—__
50
//
45
40 pxVy (bar cm?)
0 50 100 150 200 250 300

px Vg valor del trabajo de elevacion (bar cm3); dB nivel de presion acdstica (A)
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3.5 Datos eléctricos

EL motor de accionamiento, junto con la bomba y el depésito, forman una unidad cerrada e inseparable.

Conexion Incluido con el producto
= con version con conector HARTING: Carcasa roscada HAN 3A-EG-M20,
,conexion de crimpeado, pasador HAN Q 5/0-M-C

A cargo del cliente
= con version con conector HARTING:
Contraconector, p. ej. contraconector recto: Carcasa de manguito HAN 3A-GG-M20,
,conexion de crimpado, casquillo HAN Q 5/0-M
= en la version con caja de comunicacion: Terminal de cable con anillo M5,
racor roscado para cables M16x1,5 o M20x1,5
= En la version con sensores (E1 o E2): Conector M12
= En la version con corriente alterna (motor 1~): Condensador (véase Capitulo 3.6, "Datos del motor")

Tipo de proteccion IP 65 segtin IEC 60529

© notaA

Proteger el filtro de ventilacion contra la entrada de humedad.
La clase de proteccion se refiere a la central hidraulica sin opciones adicionales.

Clase de proteccion VDE 0100, tipo de proteccion 1

Aislamiento disefiado segiin EN 60 664-1

= Para redes de tension alterna de 4 conductores L1-L2-L3-PE (redes trifasicas)
con punto neutro conectado a tierra hasta una tension de fase nominal de 500 V CA entre conductor y
conductor

= Para redes de tension alterna de 3 conductores L1-L2-L3 (redes trifasicas)
sin punto neutro conectado a tierra hasta tension de fase nominal de 300 V CA entre conductor y
conductor

= Para red de corriente alterna de 2 conductores, de una fase y conectada a tierra L-N (red de corriente
alterna o red de alumbrado) hasta una tensi6n nominal de 300 V CA.

Clase de material aislante F
Elemento antiparasitario Tipo RC3 R
Codigo E = Tension de servicio: 3x 575 V CA

=  Frecuencia: 10... 400 Hz
= Potencia del motor max.: 7,5 kW

—Uu
A Iy
U —W
Condensador de servicio El condensador de servicio no esta incluido en el volumen de suministro
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3.6 Datos del motor

© noTaA

El consumo de corriente del motor depende de la carga. Los valores nominales solo son validos para un punto de servicio. En
los modos de operacion S2 y S3, el motor se puede utilizar hasta aprox. 1,8 veces la potencia nominal. La mayor generacion
de calor durante este proceso se elimina en las fases de marcha en vacio o periodos de inactividad.

Con los valores del trabajo de elevacion medios y maximos (pVg)m v (pVg)max. se puede estimar el caudal y el caudal de
bomba correspondientes.

Acerca de las versiones con motores trifasicos: EL motor debe pedirse con conexion en triangulo o en estrella y posteriormen-
te no puede cambiarse.

Acerca de las versiones con motores de corriente alterna: EL consumo de corriente efectivo depende también del tamafio del
condensador de servicio. El condensador de servicio no esta incluido en el volumen de suministro.

Acerca de la especificacion del condensador de servicio: 1x230 V 50 Hz - ... uF / 400 V DB.

Tolerancias de tension: + 10 % (IEC 60038), con 3x460/265 V 60 Hz = 5 %. El funcionamiento con subtension es posible.
Notas sobre la seleccion y la composicion del producto: véase Capitulo 6.1, "Notas para planificacion”

Motor trifasico

Tipo Tension nominal  Potencia  Ndmero de  Corriente Relacion de Factor de  Valor del trabajo de
y frecuencia de nominal  revoluciones nominal intensidad de potencia  elevacion (pVg)max.
red Pn (kW)  nominal In (A) arranque €os ¢ (bar cm3/giro)
Un (V), f (Hz) nN (r.p.m.) In/ IN Bomba
H HD Z
INKA 14 3~400 V 50 Hz / 0,25 1400/ 1730 0,70/ 0,67  4,2/5,1 0,75/ 0,65 165 148,5 156,75
..-0,25 kW 460V 60 Hz
3~230V50Hz/ 0,25 1400/ 1730 1,21/ 1,16 4,2/ 5,1 0,75/ 0,65 165  148,5 156,75
265V 60 Hz
3~200 V 50 Hz / 0,25 1400/1730 1,4/1,3 4,2/5,1 0,75/0,65 165 148,5 156,75
3~220 V 60 Hz
INKA 14 3~400V 50 Hz/ 0,55 1380/ 1700 1,41/ 1,37 4,4/ 5,4 0,78/ 0,69 332,5 299,25 315,88
..-0,55 kW 460V 60 Hz
3~230 V 50 Hz / 0,55 1380/ 1700 2,40/ 2,37  4,4/5,4 0,78/0,69 332,5 299,25 315,88
265V 60 Hz
3~200V 50 Hz/ 0,55 1380/1700  2,8/1,75 4,4/5,4 0,78/0,69 332,5 299,25 315,88

3~220 V 60 Hz

Motor de corriente alterna

Tipo Tensién nominal  Potencia Nimero de Corrien-Relacion de  Factor de  Valor del trabajo  Condensador
y frecuencia de nominal revolucio- te intensidad de potencia de elevacién de servicio
red Pn (kW) nes nominalarranque cos @ (pVg) max recomendado
Un (V), f (Hz) nominal  IN (A) Ia/IN (bar cm3) Cg (MF)

nN (r.p.m.) Bomba
H HD z

INKA 14 1~230 V 50 Hz 0,37 1380 2,69 2,5 0,95 135 121,5 128,25 12

S 1~220 V 60 Hz 0,37 1640 2,7 2,5 0,95 135 121,5 128,25 12
1~110 V 60 Hz 0,37 1640 5,7 2,5 0,95 135 121,5 128,25 50
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3.6.1 Curvas caracteristicas del consumo de corriente

© nota

Para 230 V 50 Hz (265 V 60 Hz), los valores de corriente del motor deben multiplicarse por v3.

3 x 400 V 50 Hz 0,25 kW

I (A)

2.5 I

|

2.0 i

|

1.5 |

/4

1.0 p— T

|

0.5 :

0 | pyVy (bar cm?)
0 50 100 150 200
PxVg <

px Vg valor del trabajo de elevacion (bar cm3); I consumo de corriente (A)

3 x 400 V 50 Hz 0,37 kW
I (A)

5.0
4.5
4.0
3.5
3.0
2.5 —
2.0
1.5
1.0
0.5

0

0 50 100 150 200
PxVy <
px Vg valor del trabajo de elevacién (bar cm3); I consumo de corriente (A)

1 x 230 V 50 Hz 0,55 kW
I (A)

4.0
3.5
3.0
2.5
2.0
1.5
1.0
0.5

0

p.Vy (bar cm?)
0 100 200 300 400
PxVy <

px Vg valor del trabajo de elevacion (bar cm3); I consumo de corriente (A)

pxVy (bar cm?)
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3.7 Opciones adicionales

3.7.1 Opcion adicional sensores

Ocupacion de clavijas de sensores E1

(VAW =S

Clavija Funcién

1 L+ 24\ CC para el sensor

2 P 24 24V CC para el ventilador externo
3 L- GND para el sensor

4 c/Q Cable de datos I0-Link

5 N24 GND para el ventilador externo

Ocupacion de clavijas de sensores E2

Clavija Funcién

Salida de conmutacion 1

Salida de conmutacion 2

(S, S w N =
r
1

Salida de conmutacion 3

© noTA

Alimentacién de tension de sensores E1y E2

= Tension de alimentacion de 18 a 30V
= (Corriente maxima 3 A

3.7.2 Ventilador externo

L+ +24 V CC para el sensor y el ventilador externo

GND para el sensor y el ventilador externo

HYDRAULIK

F1.., F10L, F10S F11L, F11S F12L, F12S
Tension 24V CC 1~115V 1~230V
Frecuencia -- 50/60 Hz 50/60 Hz
Consumo de corriente 210 mA 230/200 mA 115/100 mA
Consumo de potencia 50W 19/17 W 19/17 W
Nimero de revoluciones 2800 r. p. m. 2650/3100 1. p. m. 2650/3100 1. p. m.
Caudal max. 170 m3/h 152/180 m3/h 152/180 m3/h
Tipo de proteccion IP 68 IP 68 IP 68
Clase de proteccion 11 I I

Nivel de presion acistica 49 dB(A)

Homologacion VDE, CSA, UL, CE

40/45 dB(A)

VDE, CSA, UL, CE

40/45 dB(A)

VDE, CSA, UL, CE

HAWE Hydraulik SE

D 8132-1 - 03-2024 - 1.4
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'8 Dimensiones

Todas las medidas se indican en mm; se reserva el derecho a introducir modificaciones.

4.1 Disposicion de orificios para fijacion

Version horizontal cédigo H Version vertical codigo V
r— _I o o
| ® T | |
| | o | |«
o
| | | | ~
| | | |
mexte | 104 |
I c * 104 M6x16

Codigo de tamaio del deposito a

1 227
2 272
3 322
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4.2 Bomba

4.2.1 Version vertical
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Tamafio del depésito 1 Tamafio del depésito 2
@ %0 o
go / @ " a
= ) [
@; (1 T N@IA
[ M) |
o pan\ll <ZJ N I I
©) 1 \
' . S
~N M
~| o~
| & —

Q= W =SSSSSSX
5| EBE - @ ol =] b
— —1 o [%e}
J 1041___ U o N
' W 8 ' %
1o | (E] ©
— [Te]
130
4xM6 T 16 80 ®
Tamafio del depésito 3
80
©
r((\lj ) ? < @) t.
2| = B 2 i
O . o P\ |7, A
2 mh \
4xM6 T 16
49 ®
N [o\]
o~ n
M M

1 Abertura de llenado y filtro de ventilacion (liquido hidraulico)
Llenado G 1/2
Filtro de ventilacion (10 um)

Zbcalo de conexion con bloque de conexion; ejemplo: Tipo AB 1 K M

Caja de comunicacién
Vaciado liquido hidraulico G 1/2

Rosca de fijacién (4 en ambos extremos)

Giro de las tapas codigo 11 |

68.5

Giro de las tapas codigo 22

15

00 N O U1 N W N

Giro de las tapas codigo 33

HAWE Hydraulik SE D 8132-1 - 03-2024 - 1.4
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4.2.2 Version horizontal

Tamafio del depésito 1

192.8 71 49
I
|
@ 68.5 @ 104
|
~as 19 4xMB T 16 e | @
© 23
B s e Y 0 1}
@ o 9 .
~
18] N ol o
-] TR "l 2|
— o
| o q
227 80
@ 4xM6 T 16
257 130
1 Abertura de llenado y filtro de ventilacion (liquido hidraulico)
Llenado G 1/2
Filtro de ventilacion (10 pum)
2 Zocalo de conexion con bloque de conexion; ejemplo: Tipo AB 1 K
Caja de comunicacion
4 Vaciado liquido hidraulico G 1/2
tubo flexible de vaciado
5  Rosca de fijacion (en ambas tapas)
Tamafio del depésito 2 Tamafio del depésito 3
192.8 192.8
68.5 68.5
. 15
—— 1]

34/52 D 8132-1 - 03-2024 - 1.4 HAWE Hydraulik SE



4.2.3 Opciones adicionales

Sensores en la caja de comunicacién

Codigo EO

T @ ©

2 e ©

! ®© et ©
19

? 0x "0

Opciones adicionales eléctricas

Codigo X

© [}
® ©)
@ Gt ()

Coédigo E1

s — )

T ® — _ |9
pz 2
=8

) o
/W \F

1 © 9|
19

H———T8_

& @« “O

Codigo E

@ )]

[

1

F ®

@ el ()

Codigo E2

Lol

T @ (<)

=1
i
lo=l o

149
@
(<)

119

49

O X1 X2°
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Ventilador externo

Distancia minima a la pared

M

>50

1 OO0
= [N
05000°]

© @@ HAWE|
(I 'ﬂ‘ G 6152

€© noTaA

= F10L, F10S con ventilador externo de 24 V
= F11L, F11S con ventilador externo 1~115 V
= F12L, F12S con ventilador externo 1~230 V

véase Capitulo 2.1.9, "Opcion adicional ventilador externo"

F1..
T

i g HEEEEE o
ool | HH 2
000@008 O

© OC HAWE|

. G 8182 |
(M 485 ©
~
~N

1 Con ventilador externo de 24 V
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F10L, F11L, F12L

3000

0119

1 Cable de conexion
2 Con ventilador externo de 24 V
3 Con ventilador externo de 1~115; 1~230 V

F10S, F11S, F12S

48.5

27.5

54.5

°

Oﬂ ‘:
ML
I
o
()
o
T T

0119

(M | 485

(:) 54.5

1 Con ventilador externo de 24 V
2 Con ventilador externo de 1~115; 1~230 V

Conector para ventilador externo

F10S

1  Codificacion «Key B» para 24 V CC
Conector 776428-2
2 Color del portacontactos: gris

véase Capitulo 4.3.2, "Conexiones eléctricas"

27.5

F11S, F12S

1 Codificacion «Key A» para 1~230 V/1~110 V
Conector 776428-1
2 Color del portacontactos: rojo

[RVA W S
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4.3 Conexiones

4.3.1 Conexiones hidraulicas

155 16 @ 32.5

2xM8 T 12

| @I_

| e o q |

16

14 14
10
( N N\
)
@Jﬁ\
f)\&,%l‘l‘
o
Rt
(.
9
24
==
1]

32.5

25 18 2xM6 T13

[any

Espiga de centraje @4 mm

Orificio para bloque de conexion de fabricacién propia

»8

/7]0.01,/100

1  Sellado de las conexiones:
P, R = 8x2 NBR 90 Sh
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Ejemplo: bloque de conexién C 5, C 6

[

68.5

1  Bloque de conexion del tipo C5, C 6

© noTaA

Para mas informacion, véanse los bloques AB: D 6905 AB, bloques B: D 6905 B, bloques C: D 6905 C.
véase Capitulo 6.1.11, "Bloques de conexion"

Tubo flexible de vaciado liquido hidraulico

14
— ] [Te) [ee]
s s
< [
Q 5 K XX — .
5 Codigo L
50 97
G3 300
L + 60
G5 500
G1/2A
¥
L ]
o 0 ©
9.9.9.9.9.9.9 =
N RXXX XXX Cédigo L
84 97
w3 300
L + 105
W5 500
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4.3.2 Conexiones eléctricas

Conexién mediante caja de comunicacion

Codigo PO

[
™~ < |
N = —
25
] T @ ()
Lol o
| \@§ 0 © ©)
NIH S
0
@/ 0 COENE
{ 1 e (©)
27 120

Yo+ A
1 U1 U1/W2
L2 Vi V1/U2
3wl W1/v2
PE® ®

* U2, V2, W2 conectados de fabrica

55

° [
D
0
N (45
\V%
[
27

Conexion motor de corriente alterna

Cs
PE
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Conexiones mediante conector por enchufe

Codigo P1

v 5l

25

55

27

Coédigo P2

27

N

25

\Y%/
55

Codigo P3

‘h

\Y%
25
55

27

[
~ ¥ T
N —T
25
T @® ©)
o n
s}
- 72D
s
(4
g \W)
27
~
~
25
120 27
y L; ;1 1
o n
T} © ©) [
= €
Q
ITe) {4
LR VA W & 0 ‘\
] 9 [
)
@©
>
Ire) S
14 0
3 S
JJ | ~
= 0
25
(o) h
Te]
el 3
— Y
ol &
e}
8l [
27
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Conexion motor trifasico Conexion motor de corriente alterna
N p—
PE PE
L1 Cg T L
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Indicaciones de montaje, funcionamiento y mantenimiento

O nota
Referencia a otro documento
Compact hydraulic power pack type INKA 1: B 8132-1
Para este producto existen unas instrucciones de montaje con informacién sobre:
= Uso reglamentario
= Indicaciones para el uso y el mantenimiento
= Indicaciones para el montaje

HAWE Hydraulik SE D 8132-1 - 03-2024 - 1.4 43/52
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Otra informacion

6.1 Notas para planificacion

© noTaA

A continuacion se describe el procedimiento para la seleccion y el dimensionado de centrales compactas con montaje de
valvulas. Para encontrar la solucion dptima suele ser necesario realizar varios pasos de iteracion.

6.1.1 Creacion de un diagrama de funcionamiento

La base para el diagrama de funcionamiento son las funciones necesarias o deseadas (con control hidraulico).

2

e -

t

6.1.2 Definicion de presiones y caudales

1. Dimensionado y seleccion de los actuadores en funcion de las fuerzas de reaccion generadas
2. Célculo de los caudales mediante los perfiles de velocidad deseados

© noTA

Los tiempos de carrera de retorno de los cilindros de sujecion con carga de resorte se deben tener en cuenta en el
dimensionado de las tubos flexibles o mangueras, asi como de las valvulas

Para dispositivos de sujecion que trabajen de forma temporizada, el aflojamiento de cilindros de sujecion con carga de resorte
puede tener una mayor influencia en el espacio de tiempo que la sujecion. En este caso, los tiempos de carrera de retorno son
determinados Gnicamente por las fuerzas de los resortes de retorno. Impulsan los pistones de los cilindros, en contra de la
resistencia de flujo de las electrovélvulas estancas y las tuberias.

3. Calculo de las presiones de trabajo necesarias
4. Determinacién del caudal de bomba Q maximo necesario (l/min)
5. Determinacién de la presion de servicio del sistema pmax. (bar)
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Q - Caudal
p - presion Q(I/min) =0,06- A(mmz)' V(%)
A - superficie ( ) 10 - F(N)
p \bar =—2)
v - velocidad A(mm

F - fuerza

T = tg+te ®

Tiempo de carga tB
Duracion en vacio tL
Marcha en vacio

N T

un ciclo de trabajo

6.1.3 Creacion del esquema hidraulico

Criterios de seleccién

= Sistema de circuito simple

= Servicio de sobrealimentacion

= Uso de un acumulador para el apoyo de corta duracién del caudal de bomba

6.1.4 Creacion de un diagrama de tiempo y carga sobre la base de un diagrama de funcionamiento

Derivacién del modo de operacion para la central compacta
> Calculo de la duracién de conexion relativa %ED

» S2: servicio de corta duracién

> S3: servicio intermitente periédico

6.1.5 Seleccion de la central compacta

1. Seleccion del modelo basico sobre la base de la alimentacion de tension
= (Corriente trifasica
= (Corriente alterna

2. Seleccion del motor
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3. Seleccionar el tipo de bomba (bomba de pistones radiales, bomba de engranajes)
4. Seleccionar el indice para el caudal de bomba teniendo en cuenta la presion maxima admisible

Tolerancias de tension: £ 10 % (IEC 60038), con 3x460/265 V 60 Hz = 5 %
El funcionamiento con subtension es posible. En este caso se tienen que observar limitaciones de potencia.

Pméx. red = Pmax. * k
pmax. (bar) — presion de servicio max. segln las tablas de seleccion
pmax. red (bar) — presién de servicio max. reducida disponible

* k - factor de correccion del diagrama

210 220 230 240 250 260 270 ©
1 1 1 1 1 1 1 3x 230V 50 Hz
K 360 380 400 420 440 460 480
1 3x 400V 50 Hz
PZe P U ()
0.9+« 75
e NOTA
0.8 0
//
0.7
50 Hz.
0.6

U tension de red (V); K factor de correccion

1 Dimensionado del motor

5. Definicion del modelo basico mediante el tamafio del motor
6. Evaluacion del nivel de ruido mediante los parametros

Caudal de bomba 1,2 veces mayor que en el funcionamiento con

46/52
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6.1.6 Calculo del valor del trabajo de elevacién

1. Calculo de la presion media
2. Calculo del valor del trabajo de elevacion medio (presion media x caudal)
3. Calculo del valor del trabajo de elevacion maximo (presion de servicio max. x caudal)

Calculo
pm (bar) = presion media calculada por ciclo durante el tiempo de carga
te=t1+t2+t3+...
_ A Pyt Ps
pm_t—Bp1.t1+p2.t2+ 5 .t3+_,_
pmVg = valor del trabajo de elevacion medio
Vg = cilindrada geométrica

(pVg)max. (bar cm3) = pmax. * Vg
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6.1.7 Determinacion de la sobretemperatura final constante

O notA
iTener en cuenta la temperatura maxima admisible del liquido hidraulico de 80 °C!

Mas restricciones relativas a otros liquidos hidraulicos véase Capitulo 3.1, "Datos generales"
Calculo

DAceite B = AVB + Du
VAceite B (°C) Temperatura final constante del liquido hidraulico

A9 (K) Sobretemperatura final constante (estimacion a partir de las curvas caracteristicas para la determinacién de
la sobretemperatura)

Vu (K) Temperatura ambiente en el lugar de instalacion

Para una comprobacion aproximada de la sobretemperatura final constante del liquido hidraulico suele bastar con los dos datos mas
importantes:

= trabajo de elevacion medio de la bomba (pVg)m y
= duracion de carga relativa por ciclo de trabajo (%ED - duracién de conexion)

Otras magnitudes de influencia son

= Desarrollo de la presion durante la fase de carga (presion media)

= Proporcion de tiempo de la fase de marcha en vacio

= Las pérdidas adicionales por estrangulacion que superen las resistencias de flujo usuales en condiciones normales (aprox. un 30 %)
de las valvulas y los conductos solo deben tenerse en cuenta si actlan durante una proporcién de tiempo prolongada dentro de un
ciclo de trabajo (fase de carga). Este es el caso, p. €j., al trabajar contra la véalvula limitadora de presion (pérdida = 100 %)

Véase también Capitulo 3.4, "Curvas caracteristicas"

t
Duracion de conexion relativa % ED = tB_ftL - 100

ts Tiempo de carga

tL Tiempo de marcha
en vacio

O nota
Temperaturas finales constantes mas bajas con depdsito mas grande.

Temperaturas finales constantes mas bajas con ventilador externo.

6.1.8 Determinar el consumo de corriente maximo

Determinar el consumo de corriente a partir de los datos eléctricos
» véase Capitulo 3.5, "Datos eléctricos"

Ajustar el interruptor de proteccion del motor
> Ajustar el interruptor de proteccion del motor a un valor de 0,85 a 0,9 veces la corriente de motor (Im), véanse las instrucciones de
servicio B 8132-1
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6.1.9 Seleccionar el condensador de servicio

© noTaA

= Para el funcionamiento de un motor de corriente alterna es necesario un condensador de servicio.
= El condensador de servicio no esta incluido en el volumen de suministro.

> Los valores indicados en la tabla, véase Capitulo 3.6, "Datos del motor", aseguran que se alcancen las presiones indicadas.

> En caso de un aprovechamiento al < 75 % del valor maximo posible del trabajo de elevacion (pVq): para reducir las pérdidas de
rendimiento, utilizar un condensador aprox. un 30 % mas pequefio.

> Seleccionar el condensador por la tension del motor:

Tension del motor Tension asignada

1x230 V 50 Hz 400V DB

6.1.10 Ajustar el funcionamiento por inercia de la bomba

Si la central compacta esta conectada directamente a través de conductos con el cilindro hidraulico, p. €j., en el conexionado para
dispositivos de sujecion (bloques de conexion tipo B), y se desconecta a través de un presostato al alcanzar la presion ajustada, se
produce todavia un cierto aumento de presion debido al funcionamiento por inercia del motor de bomba.

La magnitud de este aumento de presion adicional depende de la presion ajustada, del volumen del consumidor y del caudal de bomba.

Si no se desea estos aumentos de presion, es necesario adaptar el ajuste de la valvula limitadora de presion al punto de desconexién en
el presostato. De esta manera se consigue que el caudal posterior de la bomba se evacua a través de la valvula limitadora de presién.

La determinacion del funcionamiento por inercia se debe realizar como sigue:

1. Abrir completamente la valvula limitadora de presion.

2. Ajustar el presostato al valor maximo (girar el tornillo de ajuste hacia la derecha hasta el tope).

3. Conectar la bomba (con el consumidor y el manémetro conectados) y subir la valvula limitadora de presion hasta que el manémetro
indique la presion de servicio final deseada.

4. Girar el presostato hacia abajo hasta que la bomba se desconecte con el valor de presion ajustado.
véase Capitulo 3, "Parametros"

5. Bloquear la vélvula limitadora de presion y el presostato.

El aumento de presion por el funcionamiento por inercia también se puede evitar mediante un acumulador o un volumen adicional en la
tuberia de consumidor.

Si la central esta totalmente ocupada, es decir, si la presion de ajuste es cercana a la presion maxima admisible, no se produce practica-
mente ningin funcionamiento por inercia, ya que la bomba se para casi inmediatamente después de la desconexion.
véase Capitulo 2, "Versiones disponibles"

HAWE Hydraulik SE D 8132-1 - 03-2024 - 1.4 49/52



(VAW =S

HYDRAULIK

6.1.11 Blogues de conexion

Es necesario un bloque de conexion para que sea posible la conexion hidraulica de la central compacta.

O notA
Al efectuar la seleccion, prestar atencion a la especificacion de los bloques de conexion y las electrovalvulas estancas montadas.

Al ajustar la valvula limitadora de presion en el bloque de conexion se debe prestar atencion a la presion maxima admisible de la
bomba y de la estructura de valvula.

Tipo Descripcion Catalogo

AB, AL Para bombas de circuito simple D 6905 AB
con valvula limitadora de presion y la posibilidad de montaje directo de bloques de electro-  SK 6905 AD
valvulas de asiento
opcionalmente:
= Filtro de presién o filtro de retorno
= Valvula de circulacion
= Valvula de carga por acumulador
= Valvula limitadora de presién proporcional

© nota
En caso de utilizarse la conexion eléctrica P1: debido a motivos geométricos,
el bloque de conexioén AB 1 solo puede utilizarse en combinacion con una placa
separadora adicional.

AB..X Para bombas de circuito simple ) D 6905 AB
con valvula limitadora de presion con certificado TUV y la posibilidad de montaje directo de  SK 6905 AD TUV
bloques de electrovalvulas estancas (para el uso en sistemas de acumulacion)

Opcionalmente:
= Filtro de presion o filtro de retorno
= Valvula de circulacion

B Para bombas de circuito simple D 6905 B
para activar cilindro de efecto simple con valvula limitadora de presion y valvula de vaciado
opcionalmente:
= Valvula estranguladora

C Para bombas de circuito simple D 6905 C
con racores P y R para instalacion de tuberias directa
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6.1.12 Planificacion de bloques de electrovalvulas de asiento
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El montaje directo de bloques de valvulas con electrovalvulas estancas en los bloques de conexion permite confeccionar una

unidad hidrulica compacta sin una instalacion de tuberias adicional.
Esto se aplica a todos los tipos, excepto el tipo C.

NOTA
Ndmero maximo de valvulas que puede montarse: 6

Tipo Descripcion pmax. (bar) Catalogo
VB Bloque de valvulas (electrovalvula de asiento) 700 D 7302
BWN, BWH Bloque de valvulas (electrovalvula de asiento) 450 D 7470 B/1
SWR, SWS Bloque de valvulas (valvula de distribuidor pilotado) 315 D 7951
BA Bloque de valvulas para combinar con diferentes electrovalvulas estancas con 400 D 7788
disposicion de conexiones NG 6 segdn DIN 24 340-A6
BVH Bloque de valvulas (electrovalvula de asiento) 400 D 7788 BV
NBVP Electrovélvula de asiento 400 D 7765 N
ROLV Electrovalvula de asiento 400 D 8144
NSWP Valvula de distribuidor pilotado 315 D 7451 N
NSMD Mdédulo de amarre 120 D 7787
(valvula de distribuidor pilotado con valvula reguladora de presion y funcion
de confirmacion)
NzP Placas intermedias 400 D 77887
con disposicion de conexiones NG 6 segin DIN 24 340-A6
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Referencias

Centrales hidraulicas compactas

Centrales hidraulicas compactas del tipo KA y KAW tamafio 2: D 8010
Centrales hidraulicas compactas del tipo KA tamafio 4: D 8010-4
Central compacta del tipo MPN y MPNW: D 7207

Central compacta del tipo HK 3: D 7600-3

Central compacta del tipo HKL y HKLW: D 7600-3L

Central compacta del tipo HK 4: D 7600-4

Central compacta del tipo NPC: D 7940

Central compacta del tipo H 3: D 6344

Central compacta del tipo H 4: D 6345

Mini-gruppo idraulico tipo HR 050: D 6014

Mini-gruppo idraulico tipo HR 080: D 6342

Mini-gruppo idraulico tipo HR 120: D 6343

Central hidraulica de servomotor tipo HS 120: D 6347
Minicentral hidraulica tipo A: D 6025

Bloques de conexion

Bloques de conexion para bombas de circuito simple de tipo AB, AL: D 6905 AB
Blogues de conexion tipo B para centrales hidraulicas compactas: D 6905 B

Bloques de conexién tipo C: D 6905 C

Valvulas y bloques de valvulas

Bloque de valvulas (electrovalvula de asiento) del tipo VB: D 7302

Bloque de valvulas (electrovalvula de asiento) del tipo BWN y BWH: D 7470 B/1

Valvula de corredera del tipo SWPN: D 7451 AT

Blogue de valvulas del tipo SWS: D 7951

Bloque de vélvulas (tamafio nominal 6) del tipo BA: D 7788

Bloque de vélvulas (electrovalvula de asiento) del tipo BVH: D 7788 BV
Electrovalvula de asiento del tipo NBVP 16: D 7765 N

Electrovalvula de asiento del tipo ROLV: D 8144

Valvula de corredera del tipo NSWP 2: D 7451 N

Médulo de amarre del tipo NSMD: D 7787

Placa intermedia del tipo NZP: D 7788 Z

Accesorios
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Racordaje de conexion del tipo X 84: D 7077
Acumulador de membrana del tipo AC: D 7969
Mini-acumulador hidraulico del tipo AC: D 7571
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