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(B Vista general de la central hidraulica de servomotor tipo HS 120

Las servocentrales pertenecen al grupo de las centrales hidraulicas. Estan formadas
por una bomba constante y un servomotor abridado directamente. El resultado es
una unidad de accionamiento muy dindmica y de eficiencia energética.

La servocentral de tipo HS 120, lista para la conexién, contiene un motor servoeléc-
trico muy compacto y potente. Debido a la "Power on Demand", destaca por su

alta eficiencia energética y permite prescindir de una refrigeracién adicional. Con
la servocentral del tipo HS se puede realizar un funcionamiento de inversion sin
tecnologia de valvula adicional.

Dependiendo de la aplicacion, estan disponibles diferentes combinaciones de
motor/convertidor y caudales de bomba, asi como distintas variantes de una valvula
de bloqueo que se puede integrar. En el dep6sito también hay un interruptor de
temperatura o de nivel.

Propiedades y ventajas

= Gran eficiencia energética

= Se pueden realizar facilmente cambios de velocidad muy dinamicos y cambios de
direccién

= Requiere poco espacio gracias a su construccién compacta

= Baja emision de ruidos

= Preservacion de recursos gracias a un reducido volumen de llenado de aceite

Ambitos de aplicacién

= Maquinas de moldeo por inyeccion

= Maquinas-herramienta

= Maquinas dobladoras y troqueladoras
= Enderezadoras

Servocentral de tipo HS 120

4/24 D 6347 - 04-2022 - 2.6
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n Versiones disponibles
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Ejemplo de pedido

HS120 R S

16 H 02 K 224 W ../ .. -M -1/4 -07S6K12

2.9 "Convertidor"

2.8 "Bloque de conexion"
2.7 "Opciones adicionales"
Presion de servicio del lado B 20...150 bar
Presién de servicio del lado A 20...150 bar
2.6 "Valvula de bloqueo de tension electromagnética”
2.5 "Valvula de bloqueo en conexién A"
Vigilancia X Sin
K Control de nivel y temperatura, normalmente cerrado a 60 °C
2.4 "Capacidad del depésito"
Posicion de montaje  horizontal (tumbado)
2.3 "Bomba"

2.2 "Tension nominal y rendimiento del motor"

Version

R Funcionamiento de inversion

2.1 "Modelo béasico y tamafio"

2.1 Modelo basico y tamano

Tipo Version Caudal Presion
Qmax (l/min) pmax (bar)
HS 120 Funcionamiento de 8,9 150
inversion

2.2 Tension nominal y rendimiento del motor

Motor Descripcion Tension Niamero de Potencia nominal Corriente Par de giro
nominal (V)  revoluciones (kW) (A) (Nm)
nominal (rpm)
X sin motor
TA3S 400 3000 0,8 Io 1,81 Mo 2,9

In 1,62 MN 2,6
Imax. 5,4 Mmax. 8,7

L TA3L 1,8 Io 4,0 Mo 6,8
In 3,35 MN 5,7
Imax. 12,0 Mmax. 20,4

6/24 D 6347 - 04-2022 - 2.6 HAWE Hydraulik SE
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Bomba de engranajes exterior
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Codigo Volumen de suministro Caudal con marcha en vacio Presion de servicio
Vg (cm3/giro) Qo (l/min) sin carga a 3000 rpm pmax. (bar)

11 1,1 3,1 150

13 1,3 3,6 150

16 1,6 4,5 150

21 2,1 5,9 115

27 2,7 7,5 90

32 3,2 8,9 75

2.4 Capacidad del deposito

Codigo Capacidad de llenado (L) Capacidad atil (1)
02 1,05 0,3*
O notA

* Si se llena la cantidad méxima de liquido hidraulico, el nivel de llenado queda por encima de la zona visible del indicador de

nivel de liquido (mirilla).

2.5 Valvula de bloqueo en conexion A

Codigo Descripcion

X Tornillo de cierre, abierto

223 Electrovalvula estanca 2/2, normalmente cerrada, flujo en ambos lados, véase
D 6414

224 Electrovalvula estanca 2/2, normalmente abierta, flujo en ambos lados, véase
D 6414

2.6 Valvula de blogueo de tension electromagnética

Codigo Conexion eléctrica Tension nominal
N Conector eléctrico DIN 12V CC
P 24V CC
v 115 V CA 50-60 Hz
Rectificador integrado en el zdcalo del conector
w 230 V CA 50-60 Hz

véase también D 6414

Rectificador integrado en el zdcalo del conector

HAWE Hydraulik SE

D 6347 - 04-2022 - 2.6
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2.7 Opciones adicionales

Codigo Descripcion Documento
H sin opciones
M con opciones (para ver los detalles véase tabla presostato / manémetro / conexion de medicion)
Presostatos
51 EA1 DG 51 E-A 100 D 5440 E/2
51 EA2 DG 51 E-A 250
6 E1 DG 61, presion: 0 hasta 100 bar D 5440 F
6 ER1 DG 61 R, presion: 0 hasta 100 bar
6 E2 DG 62, presion: 0 hasta 250 bar
6 ER2 DG 62 R, presion: 0 hasta 250 bar
7E1 DG 71, presion: 0 hasta 100 bar D 5440 G
7 E2 DG 71, presion: 0 hasta 250 bar
Manémetro
Diametro Escala Pasador de conexion
9/100 63 0 hasta 100 bar radial abajo D 7077
9/160 63 0 hasta 160 bar radial abajo
9/250 63 0 hasta 250 bar radial abajo
95/100 & 50 0 hasta 100 bar radial abajo
95/160 50 0 hasta 160 bar radial abajo
95/250 & 50 0 hasta 250 bar radial abajo
Conexion de medicion
MA 8 Conexion roscada Minimess tipo SMK 20-08 S-PK D 7077
O nota
Los presostatos se utilizan para controlar o manejar el generador de presion. Se pueden montar directamente en el soporte de la
bomba.

2.8 Bloque de conexion

Codigo Descripcion
Sin codigo Sin
-1/4 G 1/4" pulgadas

8/24
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2.9 Convertidor

Codigo Potencia nominal (kW) Corriente nominal (A)
Sin codigo Sin convertidor
07S6K12-1100 0,8 2,6
10S6K12-1100 2,2 5,8
O norA

= Potencia conectada: 3 x 184 V CA ... 550 V CA

= Frecuencia de red: 50/60 Hz +2 %

= Funcién de sequridad: STO

= Interfaz del bus de campo: EtherCAT

El convertidor tiene una interfaz RS485 para la programacion y parametrizacion. El convertidor se parametriza con el COMBIVIS

studio 6 de KEB. Opcionalmente se puede pedir el cable de la interfaz del ordenador véase Capitulo 6.2, "Accesorios y
repuestos". Para la informacion detallada para la parametrizacion, véase www.keb.de

HAWE Hydraulik SE D 6347 - 04-2022 - 2.6 9/24
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3 Parametros

3.1 Datos generales

Denominacion

Tipo de construccién
Forma constructiva
Posicion de montaje

Material

Conformidad

Fijacién

Sentido de giro

Margen de nimeros de
revoluciones
(min. ... max.)

Empalme de tuberia

3.2 Datos hidraulicos

Presion de servicio pmax.

Arranque contra la presién

Liquido hidraulico

Central hidraulica

Bomba de engranajes exterior con velocidad regulada
Central hidraulica de servomotor

horizontal (tumbado)

Soporte de la bomba, depésito: aluminio
Motor: lacado, RAL 9005 (negro intenso)

= Declaracion de montaje segln la directiva sobre maquinaria 2006/42/CE
= Para las declaraciones de conformidad sobre los convertidores y los motores, véase www.keb.de

sin blogue de conexion: Perforacion roscada 3 x M6 o 4 x orificio pasante & 6,6 mm para tornillo de fijacion
M6
con bloque de conexion: Perforacion roscada 4 x M8

Bomba de engranajes exterior reversible (el sentido de giro solo puede determinarse mediante el control del
caudal)

Bomba de engranajes exterior: 400 - 3000 rpm

Mediante bloque de conexidén atornillado, véase Capitulo 4, "Dimensiones"

Codigo Presion
Bomba

11 150 bar
13 150 bar
16 150 bar
21 115 bar
27 90 bar
32 75 bar

La version con servomotor puede arrancar contra la presion pmax.

Liquido hidraulico: seglin DIN 51 524, parte 1 a 3; ISO VG 10 a 68 segdn DIN ISO 3448
Margen de viscosidad: 10 - 500 mmz2/s, con funcionamiento continuo: 10...100 mmz2/s
Otros medios bajo consulta

10/24
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Clase de pureza 1SO 4406
18/15/12
Temperaturas Ambiente: 0... +40 °C, liquido hidraulico: 0... +60 °C, prestar atencién al margen de viscosidad.
Capacidad de llenado y Capacidad de 1,05 L
capacidad atil llenado del
depbsito:
Capacidad (til: 0,31
3.3 Pesos
con servomotor TA3S, sin liquido hidraulico: ~ 11,3 kg
con servomotor TA3L, sin liquido hidraulico: ~ 13,9 kg
sin servomotor, sin liquido hidraulico: =~ 6,3 kg
Convertidor: ~ 1,9 kg
Blogue de conexion: ~ 1,0 kg
3.4 Curvas caracteristicas
Ambito de aplicacion de la bomba
1.1 ccm 1.3 ccm 1.6 ccm 2.1 ccm
P (bar) / / / /
! [ 1/ 1 ]
150 i'T_ === == — -5 /
140 +—H | I
! | Bl
120 /
| [ P A | N N N B A
110 [l |_ | | _l
NI [ [ ' | 2.7 com
100 | | : | | :
90 : : | : : | 3.2 ccm
80 | |
1! _r__tr+r4+r T[T 1 _7
70 i i | |_ i i | —l
1y [ | | | | .
60 Q (I/min)
0 / \ \1 2 3\ 4 \ 5 /6 7 8 /9
0.4 /06 08 1.2 3.1 3.6 4.5 5.9 7.5 .9
0.5
Caudal Q (I/min); presion p (bar)
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3.5 Datos eléctricos

Conexion La conexion eléctrica se realiza en el convertidor. Conexiones mediante cables disponibles opcionalmente,
incluidos los conectores véase Capitulo 6.2, "Accesorios y repuestos”. Para la informacion detallada para la
ocupacion de bornes, véase www.keb.de

PE X1A

P —F
B

T X2A j}

X2B

X2C
T X1A Potencia de entrada

X4A

[

[
)

X4C 1 B

a IIIIGI:DI
@)
1IN,

X4B

X3A

B
(] (] (]

<1 %
L1 L2 L3

Conexion a red trifdsica (aparatos de 400 V)

X3B

@@\@ T

il

X2A Regleta de control Seccion: 0,5...2,5 mm2 AWG 20-14

X2B Funciones de seguridad / Suministro CC 24 V

X2C Bus CAN / Entradas y salidas analégicas

X3A Interfaz del codificador canal A B
X3B Interfaz del codificador canal B [

X4A Interfaz de diagnéstico i $ m — B
X4B Interfaz del bus de campo (in) \ \

X4C Interfaz del bus de campo (out)
PE Tierra de proteccion/funcional

X1B XiC

X1B Salida del motor / conexion para la resistencia de
frenado
X1C Vigilancia de la temperatura, mando de freno

Tipo de proteccion IEC 60529

Motor: IP 54
Convertidor: IP 20

Clase de proteccion 1EC 61140
Motor: I
Aislamiento EN 60 664-1

Convertidor: Categoria de sobretension III

Clase de material aislante Motor: 155 (F)

12/24 D 6347 - 04-2022 - 2.6 HAWE Hydraulik SE
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Elemento antiparasitario Filtro HF integrado en la seccion de potencia del convertidor. Opcionalmente, se puede conectar una
inductancia de red antes véase Capitulo 6.2, "Accesorios y repuestos”

Resistencia de frenado 0 NOTA

Se debe utilizar una resistencia de frenado externa si la central hidraulica de servomotor tiene
que regular el caudal de retorno.

= véase Capitulo 6.2, "Accesorios y repuestos”

= Para las instrucciones de cableado, véase www.keb.de

HAWE Hydraulik SE D 6347 - 04-2022 - 2.6 13/24
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"8 Dimensiones
Todas las medidas se indican en mm; se reserva el derecho a introducir modificaciones.
4.1 Disposicion de orificios para fijacion

Version sin bloque de conexién Version con bloque de conexién

(70) (70)

FanY 2}
A\

|

[o¢]

L

‘ &
20.5+0.1

& |

I ‘ B $T ) ' '
. N ~
\J ‘ g ' ' 8
& +8|l—e Rl 8 ‘ ‘
= ‘ < ' '
s | |
AR ' ! !
I ‘ N N o -
. &
FanY - T T
¥ 8.5 5310.2 4xMg
- 3xM6
8+0.1
29401 4x96.6

4.2 Central hidraulica con servomotor montado

HS 120

135

9.7 120 58 31

h 90

M 70 229

1 nivel de aceite min.
2 rotativo 270°
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Cédigo Plantilla de orificios de la placa base
motor M L
S 161 482
L 261 582

1 Junta torica

con bloque de conexion

HS 120
3
9
e
35| 45 35
9.7 120 58 | 31
@)
1 ®
3 . A
8 C N
©
M 70 229
L
1 nivel de aceite min.
2 rotativo 270°
Codigo
motor M L
S 161 482
L 261 582
Conexiones seg(in
IS0 228-1
A B G1/4
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Conexion de motor

4 @ Detalle X

?ﬁa
-
L

|
_QLC_')E)_
#80
—\\‘
HIE
r/
E——

/

q/

T

@

==
#80 6

1 Motor (ejemplo)

4.3 Central hidraulica sin servomotor

HS 120

4xM6 T 11

D

135

®
|
|

30-2
3+0.5
. \
]
¥ ; )
ASY / /
Eje del motor sin chaveta
#100
70.7
SR
Rl 2
s
[

9.7 120

70 229

1 nivel de aceite min.

58 31
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Plantilla de orificios de la placa base

1 Junta torica

con bloque de conexion

HS 120
#100
70.7
4xM6 T 11
MRS
. S| %
13
o
(o)}
<
N
o
o <
N
35 45 45 35
9.7 120 58 |31
T

1 nivel de aceite min.

Conexiones segiin
IS0 228-1

A, B G 1/4
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4.4 Convertidor

49 226.3
© @
3 24.5 2 21 170 .
© 5.8
L — M5
PN )
I~ 96.5 U
55

275

304.75
274.75

—o OO0 oo

)’
)
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it
N
g
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Indicaciones de montaje, funcionamiento y mantenimiento

O notA
Referencia a otro documento
Instrucciones de montaje central hidraulica compacta del tipo HS: B 6347

Para este producto existen unas instrucciones de montaje con informacién sobre:

= Uso reglamentario
= Indicaciones para el uso y el mantenimiento
= Indicaciones para el montaje

HAWE Hydraulik SE D 6347 - 04-2022 - 2.6 19/24
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Otra informacion

6.1 Seleccion de la unidad de accionamiento

A continuacion, se describe el procedimiento para la seleccién y el dimensionado de centrales hidraulicas con servomotor. Para
encontrar la solucién dptima suele ser necesario realizar varios pasos de iteracion.

Si se selecciona una unidad de accionamiento distinta a la que se sugiere en el cédigo de modelo, deben enviarse los siguientes datos
al proveedor del motor para su interpretacion:

= nlmero de revoluciones maximo nmax. con un par de giro M

= ndmero de revoluciones maximo Mmax. con un par de giro n

= par de giro efectivo Meff 0 datos del ciclo con el nivel y la duracion de las presiones requeridas, incluidos los tiempos de marcha en
vacio

6.1.1 Actuador

» Dimensionado y seleccion de los actuadores en base a las fuerzas de reaccion que se produzcan (fuerza y velocidad)

O notA
Observar los tiempos de reposicién de los cilindros de sujecion con carga de resorte.
Para dispositivos de sujecion que trabajen de forma temporizada, el aflojamiento de cilindros de sujecion con carga de resorte
puede tener una mayor influencia en el espacio de tiempo que la sujecion. En este caso, los tiempos de carrera de retorno son
determinados Gnicamente por las fuerzas de los resortes de retorno. Impulsan los pistones de los cilindros, en contra de la
resistencia de flujo de las electrovalvulas estancas y las tuberias. Este hecho se debe tener en cuenta en el dimensionado de las
tuberias o tubos flexibles, asi como de las vélvulas.

6.1.2 Bomba

1. Calculos de los caudales

/ n[ [m]
_— = A 2 —
Qn[ mm] 0,06 Agmm=|x v, [s] con Qn (l/min), An (mm2), va (m/s) - n indice de caudal de volumen del sistema, superficie del émb

[m]

;. = + 2 —
Q’"ax[m’”] 006 Amax| mm=|x Vmax [s] con Qmax. (I/min), Amax. (Mm2), vmax. (M/s)

2. Calculo de las presiones de trabajo

n[b 10x F IN]

ar|=—t———

P Amm?] con pn (bar), Fa (N), A (mm2) - n indice de la presion de funcionamiento del sistema

3. Calculo de la presién de servicio (del sistema) maxima
o] 2 10% FAN]
ar|=—s———
A[mm2] con pmax. (bar), Fmax. (N), A (mm?2)

p max

4. Seleccion de la bomba mediante el diagrama p/V, véase Capitulo 3.4, "Curvas caracteristicas"
= Cumplir con las lineas limites de la bomba
= Tener en cuenta la velocidad permitida de la bomba: n = 400 hasta 3000 rpm

20/24 D 6347 - 04-2022 - 2.6 HAWE Hydraulik SE
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6.1.3 Determinacion de los datos del ciclo y calculo de los pares de giro

1. Determinar los datos del ciclo y elaborar el diagrama de funciones
= Nivel y duracion de las presiones requeridas p, incluidos los tiempos de marcha en vacio (pausas)

© O
PatPs |

Ps3

T =1+t @

Tiempo de carga tB
Duracion en vacio tL

Marcha en vacio

AW NN =

un ciclo de trabajo

2. Calculo de los pares de giro M del motor

Peff Presion efectiva (bar)
Ip%x t1+p§x t2+p§x t3
Perbar|=\ T
Mmax. Par de giro maximo (Nm)
3
. V[%]Xpmax[bar]
max| B 62,8x0,8
o7 con V (cm3/U), pmax. (bar)
Meff Par de giro efectivo (Nm)
3
wolo VI8 ] xp,,, Joar)
f B 62,8%0,8
‘ : con V (cm3/U), pefr (bar)

O nota
El momento de inercia del acoplamiento y de la bomba puede omitirse en el disefio del motor.
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6.1.4 Seleccion del motor

Meff < Mnenn = 2,6 Nm Motor TA3S (con convertidor 07S6K12-1100)
Meff > Mnenn = 2,6 Nm Motor TA3L (con convertidor 10S6K12-1100)
O nota

Si no se dispone de informacion sobre el ciclo de carga debe seleccionarse el motor TA3L con el convertidor asociado. Asigne el
convertidor segin el codigo de modelo.

Uso de otras unidades de accionamiento

O nNotA
Si no se dispone de informacion sobre el ciclo de carga, se debe seleccionar un motor analogo al TA3L.

© nota
EL ndmero de revoluciones maximo de la bomba debe estar dentro del rango del nimero de revoluciones del motor que se

va a utilizar.
Si se utilizan otros servomotores, el nimero de revoluciones del tamafio de la bomba seleccionada debe ajustarse al ndmero de

revoluciones del motor, ademas de que se deben calcular los pares de giro.
1 Leer el nimero de revoluciones méximo que se alcanza (nmax.) en el siguiente diagrama
2 Comparar nmax. con el rango del ndmero de revoluciones del motor

Q (I/min)
10
/ 3.2 ccm
8 2.7
/ 1 .7 ccm
6 —
__________'474___ | 2.1 ccm
/ L L — — 1.6 ccm
4
A // ///I_/ 1.3 ccm
?////; | 1.1 ccm
%é%/ |
0 T f n (min-")
400 500 1000 1500 2000 2500 | 3000
n

IN

n Ndmero de revoluciones (rpm); Q Caudal (l/min)
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6.2 Accesorios y repuestos

Motor Denominacion Niimero de material

TA3S Motor: TA3S 4714 4680-00
Convertidor: 07S6K12-1100 6217 0880-00
Cable del motor: 00S4519-0002, longitud 2 m 6217 0884-00
Cable de resorte: 00S6L50-1002, longitud 2 m 6217 0885-00
Resistencia de frenado: 10G6A90-4300 6217 0887-00
Inductancia de red: 07Z1B04-1000 6217 0882-00
Juego de enchufe/pantalla: 00S6ZC0-0000 6217 0886-00
Cable de la interfaz del ordenador (convertidor USB serial): 6217 0888-00
0058060-0040

TA3L Motor: TA3L 4714 4681-00
Convertidor: 10S6K12-1100 6217 0881-00
Cable del motor: 00S4519-0002, longitud 2 m 6217 0884-00
Cable de resorte: 00S6L50-1002, longitud 2 m 6217 0885-00
Resistencia de frenado: 10G6A90-4300 6217 0887-00
Inductancia de red: 10Z1B04-1000 6217 0883-00
Juego de enchufe/pantalla: 00S6ZC0-0000 6217 0886-00
Cable de la interfaz del ordenador (convertidor USB serial): 6217 0888-00
0058060-0040

O nota
Para pedidos, utilice el nimero de material.
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