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(M (bersicht Servoaggregat Typ HS 120

Servoaggregate gehdren zur Gruppe der Hydraulikaggregate. Sie bestehen aus einer
Konstantpumpe und einem direkt angeflanschten Servomotor. Daraus ergibt sich
eine sehr dynamische und energieeffiziente Antriebseinheit.

Das Servoaggregat Typ HS 120 enthdlt einen sehr kompakten und leistungsstar-

ken Servo-Elektromotor. Aufgrund von ,Power on Demand” besticht es durch hohe
Energieeffizienz und kann auf eine zusatzliche Kiihlung verzichten. Mit dem Servoag-
gregat Typ HS kann ein Reversierbetrieb ohne zusatzliche Ventiltechnik realisiert
werden.

Abhdngig von der Anwendung stehen unterschiedliche Motor/Umrichter-Kombina-
tionen und Pumpenfordermengen sowie verschiedene Varianten eines integrierbaren
Sperrventils zur Verfligung. Auch ein Niveau- bzw. Temperaturschalter ist am Tank
vorhanden.

Eigenschaften und Vorteile

= Sehr energieeffizient

= Hoch-dynamische Geschwindigkeitsanderungen und Richtungswechsel einfach
realisierbar

= Geringer Platzbedarf durch kompakte Bauweise

= (Geringe Gerduschemission

= Ressourcenschonend durch kleines Olfiillvolumen

Anwendungsbereiche

= Spritzgussmaschinen

=  Werkzeugmaschinen

= Stanz- und Biegemaschinen
= Richtmaschinen

Servoaggregat Typ HS 120

4/24 D 6347 - 11-2025 - 2.9
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Schaltsymbol
A & . B
B c1/a  |e1/a B G 1/4 G1/4
L L
Al G 1/4 G 1/4
-XN1
-UR1 89 mm #11.75 mm
QM1 1 2
| W l —~MB1
M
G 1/4 T | -BZ1
| 1
TN (R
8x1 - -QR1 |
w\ RN2 [RN3 ﬂﬁ
150 bar 150 bar '
o
| |
G 3/8
L L L ﬁ—x
-UR2, -MA1, -QM1 und -BZ1 optional.
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Bestellbeispiel

HS120 R S 16 H 02 K R2U G24 -1/4 -51EA-07S6K12-1100

2.8 "Zusatzoptionen"

= Druckschaltgerdt
= Umrichter

2.7 "Anschlussblock (UR2)"
2.6 "Magnetspannung und -stecker Sperrventil (MB1)"
2.5 "Sperrventil in Leitung A (QM1)"

Uberwachung = X = ohne
= K= Niveau- und Temperaturwichter, Offner 60 °C

2.4 "Tank (UZ1)"

Einbaulage = horizontal (liegend)

2.3 "Pumpe (GP1)"

2.2 "Motornennspannung und -leistung”

Ausfiihrung

2.1 "Grundtyp und BaugroRe"

R = Reversierbetrieb

2.1 Grundtyp und BaugroRe

Typ Ausfiihrung Volumenstrom Druck
Qmax (l/min) Pmax (bar)
HS 120 Reversierbetrieb 8,9 150

2.2 Motornennspannung und -leistung

Motor Beschreibung Nennspannung Nenndrehzahl Nennleistung Strome Drehmomente
) (min-1) (kW) (A) (Nm)
X ohne Motor
TA3S 400 3000 0,8 Io 1,81 Mo 2,9

In 1,62 MN 2,6
Imax 5,4 Mmax 8,7

L TA3L 1,8 Io 4,0 Mo 6,8
INn 3,35 MNn 5,7
Imax 12,0 Mmax 20,4

6/24 D 6347 - 11-2025 - 2.9 HAWE Hydraulik SE
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2.3 Pumpe (GP1)

AuBenzahnradpumpe
Kennzeichen Fordervolumen Leerlauf-Volumenstrom Druck
Vg (cm3/U) Qo (l/min) ohne Last, bei 3000 min-1 pmax (bar)

11 1,1 3,1 150

13 1,3 3,6 150

16 1,6 4,5 150

21 2,1 5,9 150

27 2,7 7,5 150

32 3,2 8,9 150

2.4 Tank (UZ1)

Kennzeichen Fiillvolumen (1) Nutzvolumen (l)
02 1,05 0,3*
© HINWEIS

* Wird die maximale Menge Hydraulikfliissigkeit eingefiillt, ist der Fiillstand oberhalb des sichtbaren Bereichs der Fliissigkeits-
standanzeige (Schauglas).

2.5 Sperrventil in Leitung A (QM1)

Kennzeichen Beschreibung

X Verschlussschraube, offen

R2 2/2-Wegeventil Typ SVNE 8 R2, Offner, beidseitig durchstrombar, siehe D 6354/1

S2 2/2-Wegeventil Typ SVNE 8 S2, SchlielRer, beidseitig durchstrombar, siehe D 6354/1

R2U 2/2-Wegeventil Typ SVNE 8 R2U, Offner, beidseitig durchstrémbar, mit induktiver Schaltstellungsiiberwachung,
siehe D 6354/1

S2u 2/2-Wegeventil Typ SVNE 8 S2U, Schlieler, beidseitig durchstrombar, mit induktiver Schaltstellungsiiberwachung,

siehe D 6354/1

2.6 Magnetspannung und -stecker Sperrventil (MB1)

Kennzeichen Elektrischer Anschluss Nennspannung
G 12 = X: ohne Leitungsdose 12 V DC
G 24 = G: mit Leitungsdose 24V DC
X12 12 v DC
X 24 24V DC

siehe auch D 6354/1

HAWE Hydraulik SE D 6347 - 11-2025 - 2.9 7/24
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2.7 Anschlussblock (UR2)

Kennzeichen Beschreibung

ohne Kennzeichen  ohne

-1/4 G 1/4"

8/24 D 6347 - 11-2025 - 2.9 HAWE Hydraulik SE
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2.8 Zusatzoptionen
Kennzeichen Beschreibung Druckbereich (bar) Dokument
G 8 MA Messanschluss G 1/4-M16 NBR -- --
Druckschaltgerate Typ DG
51 EA DG 51 E-A 250 0...250 D 5440 E/2
6 E2 DG 62 0...250 D 5440 F
6 ER2 DG 62 R 0...250
7 E2 DG 72 0...250 D 5440 G
Druckmessumformer Typ DT
DT 11-250 DT 11-250 0...250 D 5440 T/2
DT 11V-250 DT 11V-250 0...250
DT 2-2 DT 2-2 0...250 D 5440 T/1
DT 2V-2 DT 2V-2 0...250
Manometer
X 84 G-9/160 Manometer mit Ddmpfung 0...160 D 7077

€ INFORMATION

Druckschaltgerdte werden zur Kontrolle oder zur Steuerung des Druckerzeugers eingesetzt. Sie kdnnen direkt an den Pumpentrd-

ger angebaut werden.

Umrichter

Kennzeichen Nennleistung (kW)  Nennstrom (A)

Zubehor

ohne Kennzeichen ohne Umrichter

07S6K12-1100 0,8 2,6

10S6K12-1100 2,2 5,8

€ INFORMATION

= Anschlussspannung: 3 x 184 V AC ... 550 V AC
= Netzfrequenz: 50/60 Hz +2 %

= Sicherheitsfunktion: STO

= Feldbusschnittstelle: EtherCAT

Motorkabel: 00S4519-0002, Lange 2 m
Resolverkabel: 00S6L50-1002, Lange 2 m
Bremswiderstand: 10G6A90-4300
Netzdrossel: 0721B04-1000

Stecker-/ Schirmset: 00S6ZC0-0000

Motorkabel: 00S4519-0002, Ldnge 2 m
Resolverkabel: 00S6L50-1002, Lénge 2 m
Bremswiderstand: 10G6A90-4300
Netzdrossel: 1021B04-1000

Stecker- / Schirmset: 00S6ZC0-0000

Der Umrichter hat eine RS485-Schnittstelle fiir die Programmierung und Parametrisierung. Der Umrichter wird mit dem COMBIVIS
studio 6 von KEB parametrisiert. Das PC-Schnittstellenkabel kann optional bestellt werden siehe Kapitel 6.2, "Zubehor, Ersatz-
und Einzelteile". Detaillierte Informationen zur Parametrisierung siehe www.keb.de

HAWE Hydraulik SE
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3 KenngroRRen

3.1 Allgemeine Daten

Benennung
Bauart
Bauform
Einbaulage

Material
Konformitdt

Befestigung

Drehrichtung

Drehzahlbereich
(min ... max)

Leitungsanschluss

Hydraulikaggregat

Drehzahlgeregelte AuRenzahnradpumpe (GP1)

Servohydraulikaggregat

Horizontal (liegend)

Pumpentrdger (UR1), Anschlussblock (UR2), Tank (UZ1): Aluminium
Motor (MA1): lackiert, RAL 9005 (Tiefschwarz)

Einbauerkldrung gemaR Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
Konformitatserklarungen zu Umrichtern und Motoren siehe www.keb.de

Ohne Anschlussblock (UR2): Gewindebohrung 3x M6 oder 4x Durchgangsbohrung & 6,6 mm fiir Befesti-
gungsschraube M6
Mit Anschlussblock (UR2): Gewindebohrung 4x M8

AuRenzahnradpumpe (GP1) reversierend (Drehrichtung durch Forderstromkontrolle feststellbar, bei Blickrich-
tung auf Wellenende Pumpe, ergibt eine Drehrichtung im Uhrzeigersinn einen Forderstrom am Anschluss A).

AuBenzahnradpumpe (GP1): 400 - 3000 min-1

Uber angeschraubten Anschlussblock (UR2), siehe Kapitel 4, "Abmessungen"

10/24
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3.2 Hydraulische Daten
Druck Kennzeichen Druck
Pumpe (GP1) pmax (bar)
11 150
13 150
16 150
21 150
27 150
32 150
Anlauf gegen Druck Die Ausfithrung mit Servomotor (MA1) kann gegen den Druck pmax anlaufen.
Hydraulikfliissigkeit Hydraulikfliissigkeit, entsprechend DIN 51524 Teil 1 bis 3; ISO VG 10 bis 68 nach DIN ISO 3448
Viskositatsbereich: 10 - 500 mm2/s
Optimaler Betrieb: ca. 10 - 100 mm2/s
Andere Medien auf Anfrage
Reinheitsklasse 1SO 4406
21/18/15...19/17/13
D 5488/1
Temperaturen Umgebung: 0 ... +40 °C, Hydraulikflissigkeit: 0 ... +60 °C, auf Viskositatsbereich achten.
Fiill- und Nutzvolumen = Tank-Fillvolumen: 1,05 L
= Nutzvolumen: 0,3 |
3.3 Masse
Mit Servomotor (MA1), Typ TA3S, ohne Hydraulikflissigkeit: =~ 11,3 kg
Mit Servomotor (MA1), Typ TA3L, ohne Hydraulikfliissigkeit: %~ 13,9 kg
Ohne Servomotor (MA1), ohne Hydraulikfliissigkeit: =~ 6,3 kg
Umrichter: ~ 1,9 kg
Anschlussblock (UR2): = 1,0 kg
HAWE Hydraulik SE D 6347 - 11-2025 - 2.9 11/24
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3.4 Elektrische Daten

Anschluss

Schutzart

Schutzklasse
Isolation

Isolierstoffklasse

Der elektrische Anschluss erfolgt am Umrichter. Anschliisse iiber optional erhaltliche Kabel inklusive Steckver-
binder siehe Kapitel 6.2, "Zubehor, Ersatz- und Einzelteile". Detaillierte Informationen zur Klemmenbelegung
siehe www.keb.de

PE

X2B

X2C

X3B

T X2A
@_/ X4A
B"/ x4
B"/ X48
B_/ X3A
=

X2A
X2B
X2C
X3A
X3B
X4A
X4B Feldbussc
X4C Feldbussc
PE  Schutz-/F

Hi

Steuerklemmleiste

Sicherheitsfunktionen / DC 24 V Versorgung
CAN-Bus / analoge Ein- und Ausgénge
Geberschnittstelle Kanal A
Geberschnittstelle Kanal B
Diagnoseschnittstelle

hnittstelle (in)
hnittstelle (out)
unktionserde

IEC 60529

Motor (MA1): IP 54

Umrichter: IP 20

IEC 61140

Motor (MA1): I

EN 60 664-1

Umrichter: Uberspannungskategorie III

Motor (MA1):

155 (F)

X1A

5

>

— ¥
B

X1A Netzeingang

[

[
)

q 'IIIGIDI

d

—{IMm

[N
[
N
—
w

Netzanschluss 3-phasig (400 V-Gerdte)

Querschnitt: 0,5

...2,5 mm2 AWG 20-14

@

k
——d R

X1B Motorausga

Voo

X1B XiC

ng / Anschluss fiir Bremswiderstand

X1C Temperaturiiberwachung, Bremsenansteuerung

12/24
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Endstorglied Integrierter HF-Filter im Leistungsteil des Umrichters. Optional kann eine Netzdrossel vorgeschaltet werden
siehe Kapitel 6.2, "Zubehor, Ersatz- und Einzelteile"

Bremswiderstand 0 INFORMATION

Miissen riicklaufende Volumenstrome durch das Servoaggregat abgedrosselt werden, ist ein
externer Bremswiderstand einzusetzen.

= siehe Kapitel 6.2, "Zubehor, Ersatz- und Einzelteile"
= Verdrahtungshinweise siehe www.keb.de

HAWE Hydraulik SE D 6347 - 11-2025 - 2.9 13/24
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4 Abmessungen

Alle MaRe in mm, Anderungen vorbehalten.

4.1 Befestigungslochbild

Ausfithrung ohne Anschlussblock (UR2) Ausfithrung mit Anschlussblock (UR2)
(70) (70)
6 58+0.2 ) - N
- $ an
- - -
{— | |
' 0
| o8 | |
I
: o S | |
\V ‘ S ' LS
g Ig|—e 2| g “l |
N} ‘ d. ' '
) | |
D : . .
I ‘ A N o -
Ny
' m e
3% ( 85 5302 4xM8
B 3xM6
8+0.1
29401 4x96.6
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4.2 Aggregat mit montiertem Servomotor (MA1)
HS 120
8| o e ) 5
i | :
@ 7
N | 3
9.7 120 58 31

@
A
H— @ @)
] ) Ay N }
= ¢ Y
©
&
==
M 70 229
L
1 min. Olstand
2 drehbar 270°
Kennzeichen M L
Motor (MA1)
S 161 482
L 261 582

Bohrbild der Grundplatte

HAWE Hydraulik SE D 6347 - 11-2025 - 2.9 15/24



[RVA W S

HYDRAULIK

Mit Anschlussblock (UR2)
HS 120

3| —‘— B g
i Tl | :
o
7 7
N \§2//
B i+ N A
© Dot 3
45 | 35
9.7 120 58 |3w
@
i ®
& I Ay d N
= < i
i OB
===
M 70 229
L
1 min. Olstand
2 drehbar 270°
Kennzeichen M L
Motor (MA1)
S 161 482
L 261 582
Anschliisse (ISO 228-1)
A B G1/4
Motoranschluss
. @ Detail X
30-2
& . |
= / \ H 3+0.5
I Jdle) (= L ﬂ =
J = \
\ ) ‘
— H =
il ol , —]
s | % /
1 Motor (MA1) (beispielhaft) !

] |
®

Motorwelle ohne Passfeder
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4.3 Aggregat ohne Servomotor (MA1)

HS 120

4XM6 T 11 I |

187.5

70.7

135

87
90

24

9.7 120 58 31

70 229

1 min. Olstand

Bohrbild der Grundplatte

/7] 0.01/100 mm

S T

1 0-Ring
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Mit Anschlussblock (UR2)
HS 120

135

9.7 120

1 min. Olstand

$100
70.7
4xM6 T 11
N
: ~
S| B
o
[e2)
<
N
A 2
SN R
35 45 | 35
58 |31

Anschliisse (ISO 228-1)

A, B G 1/4

18/24

D 6347 - 11-2025 - 2.9

HAWE Hydraulik SE




4.4 Umrichter

49

24.5

15.8

R
icic

304.75
274.75

— OO <

N~ #6.5
M6

Al

13.8

226.3
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21

170

275

L

5.8
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Montage-, Betriebs- und Wartungshinweise

HINWEIS

Verweis auf anderes Dokument

Montageanleitung Kompaktaggregat Typ HS: B 6347

Zu diesem Produkt gibt es eine Montageanleitung mit Informationen zu:
= BestimmungsgemaRer Verwendung

= Betriebs- und Wartungshinweisen

= Montagehinweisen

20/24
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Sonstige Informationen

6.1 Auswahl der Antriebseinheit

Nachfolgend ist die Vorgehensweise zur Auswahl und Auslegung von Hydraulikaggregaten mit Servoantrieb beschrieben. Um die
optimale Losung zu finden, sind in der Regel mehrere Iterationsschritte zu durchlaufen.

Bei der Wahl einer anderen Antriebseinheit, als im Typenschliissel vorgeschlagen, sind dem Motorlieferanten folgende Daten zur
Auslegung zu senden:

= Maximale Drehzahl nmax bei Drehmoment M
= Maximales Drehmoment Mmax bei Drehzahl n
= Effektives Drehmoment Mefr oder die Zyklusdaten mit Hohe und Dauer der erforderlichen Driicke inklusive Leerlaufzeiten

6.1.1 Aktor

> Dimensionierung und Auswahl der Aktoren anhand der auftretenden Reaktionskrédfte (Kraft und Geschwindigkeit)

© INFORMATION
Riickstellzeiten federbelasteter Spannzylinder beachten.
Fiir zeitgebunden arbeitende Spannvorrichtungen kann das Losen federbelasteter Spannzylinder beziiglich der Zeitspanne oft
noch einflussreicher sein, als das Spannen. Hier bestimmen ausschlieRlich die Kréfte der Riickstellfedern die Riickhubzeiten. Sie
treiben die Zylinderkolben vor sich her, gegen den Durchflusswiderstand von Wegeventilen und Rohrleitungen. Dies ist bei der
Dimensionierung von Rohrleitungen oder Schlauchleitungen sowie der Ventile zu beachten.

6.1.2 Pumpe (GP1)

1. Berechnung der Volumenstrome
Qp=0,06%A,x vy, mit Qn (I/min), An (mm2), vn (m/s) - n Index des Systemvolumenstroms, A Kolbenflache
Qmax=0,06+ Amax X Vmax mit Qmax (l/min), Amax (mm2), vmax (m/s)

2. Berechnung der Arbeitsdriicke

10x F
Pr="A4a . mit pn (bar), Fa (N), A (mm2) - n Index des Systembetriebsdruckes
3. Berechnung des maximalen (System-) Betriebsdrucks
10% F max
Pmax=" A mit pmax (bar), Fmax (N), A (mm2)

4. Auswahl der Pumpe mittels n/Q-Diagramm, siehe Kapitel 6.1.4, "Motorauswahl"
= Zuldssige Pumpendrehzahl beachten: n = 400 bis 3000 min-1
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6.1.3 Ermittlung der Zyklusdaten und Berechnung der Drehmomente

1. Zyklusdaten ermitteln und Funktionsdiagramm aufstellen
= Hdéhe und Dauer erforderlicher Driicke p inklusive Leerlaufzeiten (Pausen)

@ | @ |

Py + P3 .|p3

T =ts+tL @

Belastungszeit tB
Leerlaufzeit tL

Leerlauf

AW NN =

ein Arbeitszyklus

2. Berechnung der Drehmomente M des Motors

Peff Effektivdruck (bar)
P+ Pa\2
p%x t1+p%x to+ 22 3) x ts
Perf™ T
Mmax maximales Drehmoment (Nm)
M _ Vx pmax )
max~—62,8x0,8 mit V (cm3/U), pmax (bar)
Meff effektives Drehmoment (Nm)
e Pors .
eff = 62,8%0,8 mit V (cm3/U), pefr (bar)

© INFORMATION
Das Tragheitsmoment von Kupplung und Pumpe kann fiir die Motorauslegung vernachldssigt werden.
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6.1.4 Motorauswahl

Meff < Mnenn = 2,6 Nm Motor TA3S (mit Umrichter 07S6K12-1100)
Meff > Mnenn = 2,6 Nm Motor TA3L (mit Umrichter 10S6K12-1100)

© INFORMATION
Liegen keine Informationen zum Lastzyklus vor, ist der Motor TA3L mit zugehdrigem Umrichter zu wahlen. Zuordnung des
Umrichters gemdl Typenschliissel.

Verwendung anderer Antriebseinheiten

© INFORMATION
Liegen keine Informationen zum Lastzyklus vor, ist ein Motor analog zu TA3L auszuwdhlen.

© INFORMATION
Die maximale Drehzahl der Pumpe muss im Drehzahlenbereich des zu verwendenden Motors liegen.
Bei Verwendung anderer Servomotoren, ist zusdtzlich zur Berechnung der Drehmomente, die Drehzahl der gewahlten Pumpengro-
Re mit der Motordrehzahl abzugleichen.
1 Maximal erreichbare Drehzahl (nmax) im folgenden Diagramm ablesen
2 nmax mit Motordrehzahlenbereich vergleichen

Q (I/min)
10
3.2 ccm
8 ’/
// / 2.7 ccm
~ i~ _— 2.1 ccm
. //// // 1 1.6 ccm
//////,//, — 1.3 ccm
2 | | e
——— |
0 .. - n (min-1)
400 500 1000 1500 2000 2500 | 3000
n

IA

n Drehzahl (min-1); Q Volumenstrom (l/min)
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6.2 Zubehor, Ersatz- und Einzelteile

Motor (MA1)

Bezeichnung
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Materialnummer

TA3S

TA3L

Zahnkranz

Motor: TA3S V30 ER TW

Umrichter: 07S6K12-1100

Motorkabel: 00S4519-0002, Ldnge 2 m

Resolverkabel: 00S6L50-1002, Lange 2 m

Bremswiderstand: 10G6A90-4300

Netzdrossel: 07Z1B04-1000

Stecker-/ Schirmset: 00S6ZC0-0000

PC-Schnittstellenkabel (USB-Seriell Wandler): 0058060-0040
Motor: TA3L V30 ER TW

Umrichter: 10S6K12-1100

Motorkabel: 00S4519-0002, Ldnge 2 m

Resolverkabel: 00S6L50-1002, Lénge 2 m

Bremswiderstand: 10G6A90-4300

Netzdrossel: 1021B04-1000

Stecker- / Schirmset: 0056ZC0-0000

PC-Schnittstellenkabel (USB-Seriell Wandler): 0058060-0040

fiir Kupplung

4714 4680-00
6217 0880-00
6217 0884-00
6217 0885-00
6217 0887-00
6217 0882-00
6217 0886-00
6217 0888-00
4714 4681-00
6217 0881-00
6217 0884-00
6217 0885-00
6217 0887-00
6217 0883-00
6217 0886-00
6217 0888-00

Materialnummer

ZAHNKRANZ \ ZKR GS 98 sh-A ROT KC1064B

ZAHNKRANZ 64 SH-D-H-GS GRUN

© HINWEIS

3019 5137-00

Fiir Bestellungen bitte Materialnummer verwenden.
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